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Porusza masy.
CLAAS Agricultural Material Handling.

Niezaktdcone przemieszczanie materiatu ma kluczowe znaczenie dla kazdego
gospodarstwa rolnego. Od paru kwintali po wiele ton — materiat trzeba
przemieszczac poziomo lub pionowo, dostosowuijac sie przy tym do indywidualnych
warunkéw. Do tego potrzebni sg specjalisci, ktdrzy znajg sie na rzeczy.

CLAAS Agricultural Material Handling oznacza ponad 40 maszyn — od tadowaczy
czotowych po przyczepy samozatadowcze — kidre wspdtdziatajg w ramach
wydajnych fancuchéw procesowych. Dzieki precyzyjnemu dopasowaniu do
wielkosci gospodarstwa mozna przemieszcza¢ materiat tam, gdzie jest potrzebny.

CLAAS Agricultural Material Handling

tadowarki kotowe TORION
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TORION 1914 / 1812.
Duza seria.

Technika w szczegdtach

1 Silnik Liebherr o mocy do 168 kW (228 KM)

2 Naped jezdny CMATIC z rozdziatem mocy
Optymalny rozdziat masy dzieki wyjatkowej
pozyciji silnika

4  DYNAMIC COOLING: elektroniczna regulacja liczby
obrotéw wentylatora oraz rewers wentylatora

5 System Load Sensing o predkosci przeptywu
do 234 I/min

6 Dostepny 3. i 4. dodatkowy obwdd hydrauliczny

7 Do wyboru kinematyka rolnicza lub typu Z

8 Systemy wspomagania operatora
SMART LOADING

9 Nowoczesna, ergonomiczna kabina z
elektronicznym dzojstikiem

10 7-calowy wyswietlacz obstugowy z funkcja
dotykowag

11 Kamera tylna

12 Zoptymalizowany pod katem pracy wyboér
réznych opon rolniczych

13 Szybka i tatwa konserwacja

Koncepcja oswietlenia.
Reflektory halogenowe lub LED zapewniajg dobre
oswietlenie otoczenia w zakresie 360°.

Cztery reflektory LED z przodu na dachu kabiny
Przednie swiatta oraz kierunkowskazy

Dwa reflektory LED z tytu na kabinie

Dwa reflektory LED z prawej i lewej strony na tyle

O o o >

po bokach kabiny

m

Obrotowe swiatta ostrzegawcze

F  Cztery reflektory robocze LED Iub halogenowe
z tylu w masce silnika

G Swiatta tylne, reflektory jazdy do tytu

i kierunkowskazy



TOR'ON /I 5/1 1_1 /I 77. Technika w szczegdtach [N
Seria srednia.

1 Silnik DPS 0 mocy do 123 kW (167 KM)

2 Hydrostatyczny naped jezdny VARIPOWER
Optymalny rozdziat masy dzieki wyjatkowej
pozyciji silnika

4  DYNAMIC COOLING: elektroniczna regulacja liczby
obrotéw wentylatora oraz rewers wentylatora

5 System Load-Sensing o predkosci przeptywu
do 170 I/min

6 Dostepny 3. i 4. dodatkowy obwdd hydrauliczny

7 Do wyboru kinematyka P lub Z

8 Systemy wspomagania operatora
SMART LOADING

9 Nowoczesna, ergonomiczna kabina z
elektronicznym dzojstikiem

10 7-calowy wyswietlacz obstugowy z funkcja
dotykowa

11 Kamera tylna

12 Zoptymalizowany pod katem pracy wybor
réznych opon rolniczych

13 Szybka i fatwa konserwacja

Koncepcja oswietlenia.
Reflektory halogenowe lub LED zapewniajg dobre
oswietlenie otoczenia w zakresie 360°.

A Cztery reflektory halogenowe lub LED z przodu
na dachu kabiny

B Przednie $wiatta oraz kierunkowskazy

C Dwa reflektory halogenowe lub LED z tytu
na dachu kabiny

D Obrotowe swiatta ostrzegawcze

E Swiatta tylne, reflektory jazdy do tytu
i kierunkowskazy




CLAAS POWER SYSTEMS (CPS).

TORION 19141177,

Optymalny naped dla najlepszych osiggow.

Rozwdj maszyn firmy CLAAS zawsze byt nieroztgcznie
powigzany z wysoka skutecznoscig, niezawodnoscig
i optymalng ekonomika dziatania.

Pod nazwg CLAAS POWER SYSTEMS (CPS) potaczono
najlepsze komponenty w niezréwnany system napedowy
firmy CLAAS. Wysoka moc pojawia sie wtedy, gdy
jest konieczna. Idealne dostosowanie do systemow
roboczych sprawia, ze mamy do czynienia z technikg,
ktéra oszczedzajac paliwo, szybko sie sptaca.

Perfekcyjne potaczenie komponentdéw w sprawng
technologie byto kluczowym zadaniem podczas
opracowywania tadowarek kotowych CLAAS. Zapewnia
to maksymalna wydajnosé, wysoka niezawodnosé
dziatania i dtuga trwatosc.

CLAAS
POWER
SYSTEMS
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CLAAS POWER SYSTEMS
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/rodio mocy,

ktora zwieksza produktywnosc.

i
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Niezwykta sita.

Poradzisz sobie bez wzgledu na wszystko. W obu duzych
modelach pracujg wydajne 4-cylindrowe silniki Liebherr,
dostarczajace moc 168 kW (228 KM) w TORION 1914 lub
143 kW (195 KM) w TORION 1812 i osiagajace maksymalng
wydajnos¢ przy obrotach wynoszacych tylko 1150 obr./min.
Zaréwno jedna, jak i druga maszyna spetiajg wymogi normy
emisji Stage IV (Tier 4). Wtérna obrébka spalin wykorzystuje
technologie SCR. Opcjonalnie dostepny jest zamknigty system
filtra czgstek statych.
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Oszczedna predkosc¢ obrotowa.

Koncepcja niskigj liczby obrotéw zapewnia wyzsza wydajnosé
dzieki nizszemu zuzyciu paliwa. Silnik, hydraulika robocza oraz
naped jezdny CMATIC z rozdziatem mocy sa tak wzajemnie
dopasowane pod wzgledem elektroniki, ze podczas zatadunku
maszyna zawsze pracuje z optymalna liczba obrotéw silnika.
Predkos¢ maksymalna wynoszaca 40 km/h zostaje osiggnieta
przy ok. 1750 obr./min i wraz z obnizeniem liczby obrotéw na
biegu jatowym zapewnia dodatkowg oszczednos¢ paliwa.

Czystsze spaliny.

Srednia seria TORION jest wyposazona w solidne, 4-cylindrowe
silniki DPS, ktdre rowniez spetniajg wymogi normy spalin
Stage IV (Tier 4). Wtdrna obrdbka spalin wykorzystuije filtr
czastek statych (DPF) ze zintegrowanym katalizatorem oksydagiji
oleju napedowego (DOC) i technologig SCR. Ich przedziat
mocy wynosi od 103 kW (140 KM) i 123 kW (167 KM).
Maksymalna wydajnos$¢ jest dostepna przy obrotach
wynoszacych 2000 obr./min.

Bardziej inteligentny montaz.

Wyjatkowa pozycja silnika daleko z tytlu maszyny powoduje
przeniesienie punktu ciezkosci do tytu i w dot. W ten sposob
silnik petni jednoczesnie funkcje przeciwwagi. W efekcie
otrzymuje sie wysoki ciezar wywracajacy bez koniecznosci
zapewnienia dodatkowego balastu.

° Cigz. wywr. — skret

@ Onciazenie uzytkowe

Silnik

Pozycja silnika TORION 1914-1177: optymalny rozstaw masy
dzieki wyjgtkowemu potozeniu silnika i powigzanych
komponentow.

kW KM
1914 168 228
1812 143 195
1511 123 167
1410 114 155
177 103 140

© Wielkosé tyzki

Ciezarem wywracajacym przy skrecie okresla sie

Wg ISO 14397-1 obciazenie uzytkowe nie moze

Maksymalng stosowana wielkos$¢ tyzki okresla sie

taki ciezar w punkcie ciezkosci narzedzia roboczego, przekracza¢ 50% ciezaru wywracajacego przy w oparciu o obcigzenie uzytkowe:

ktéry powoduje wywracanie tadowarki kotowej skrecie. Odpowiada to wspdtczynnikowi

przez o$ przednia. Maszyna znajduje sie przy tym bezpieczeristwa o wartosci 2. Dopuszczalne wielko$é tyzki = obcigzenie uzytkowe () / ciezar
w statycznie niekorzystnej pozycji: ramie znajduje obciazenie uzytkowe oblicza sie ze wzoru: wiagciwy materiatu (t/m?)

sie w pozycji poziomej przy petnym skrecie maszyny.

obcigzenie uzytkowe (t) = ciezar wywracajacy

przy skrecie () / 2
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Tylko tyle chtodzenia, ile trzeba.

Chtodzenie TORION 1914 / 1812

Chtodzenie odpowiednie do potrzeb.

Wentylator nie zawsze musi pracowac¢ na 100%. Podczas
jazdy po drogach lub przy czesciowym obcigzeniu czesto
wystarcza ograniczona liczba obrotéw. Dzigki czujnikom
temperatury DYNAMIC COOLING rozpoznaje wymagania
wszystkich agregatdw chtodzacych i elektronicznie dopasowuje
liczbe obrotéw wentylatora (100-1050 obr./min). Oszczedza
to energie, a tym samym paliwo.

Zespoty chtodzace:

— Skraplacz klimatyzacii

— Chtodnica cieczy chtodzacej

— Intercooler

— Chtodnica oleju przektadniowego
— Chtodnica oleju hydraulicznego
— Chtodnica paliwa

W lewo: zasysanie powietrza
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W prawo: wydmuchiwanie powietrza

Chtodzenie TORION 15111177

Czyszczenie automatyczne.

Rewers wentylatora automatycznie uwalnia powierzchnie
zasysania od czgsteczek brudu i kurzu. W regularnych
odstepach czasu zmienia on kierunek obrotu wentylatora

i po prostu zdmuchuje zanieczyszczenia. Uzytkownik moze
wygodnie ustawiac¢ czestotliwose na terminalu w kabinie.

Zalety:

tatwe czyszczenie powierzchni zasysania oraz chtodnicy

Minimalne zanieczyszczenie chtodnic

Diugi czas pracy
— Stata moc

Powierzchnie zasysania i chtodnica sg wolne
od kurzu i zanieczyszczen

Czystsze powietrze.

Im czystsze powietrze zasysane, tym wyzsza moc. W razie
pracy w silnie zanieczyszczonym srodowisku zaleca sie
montaz filtra wstepnego. Cyklon filtra przejmuje przy tym
wstepne czyszczenie zassanego powietrza. Wydtuza to
czestotliwose konserwacii filtra powietrza.

1 Standardowe sito chtodnicy
2 Filtr wstepny powietrza zasysanego do silnika
3 Drobne sito chtodnicy

Chtodzenie

Mniej zanieczyszczen.

Zasysanie powietrza w TORION odbywa sie przez sita w wolnym
od pytu i zanieczyszczen obszarze bezposrednio za kabing
operatora. Ogranicza to zanieczyszczenie ptytek chtodnicy
stomag, zdzbtami traw i kiszonka do minimum. Duze czastki
pytu i brudu niemal nie docierajg do obiegu wentylacji. Drobne
sito zapobiega zapychaniu chtodnicy w przypadku prac
generujgcych wyjatkowo duze ilosci pytu | zanieczyszczen.
Potgczenie tych elementéw znacznie optymalizuje wydajnosc
chtodzenia.

Zalety:
— Oddanie do dyspozycji wystarczajgcej ilosci
czystego powietrza
— Dtugi czas pracy dzieki minimalnemu zanieczyszczeniu
— Zmniejszenie naktaddw na czyszczenie i konserwacje

W TORION (rys.: TORION 1914 / 1812) liczba
obrotéw wentylatora jest stale dopasowywana
do warunkéw pracy.

15



Va potencjat.
CMATIC.

Silnik Liebherr
Gtowny wat napedowy

Przektadnia CMATIC

Wat Kardana — os$ przednia

Wat Kardana - os tylna

Wahliwa o0s tylna (kat wychylenia 13°)
Sztywna 08 przednia

~N o O~ WN =

Moc mechaniczna.

Moc hydrostatyczna.

— Maksymalna sita przesuwu w dolnym zakresie predkosci — Niewielkie zuzycie paliwa przy wysokiej predkosci jazdy
jazdy i przy niskiej liczbie obrotéw silnika — Ptynne przyspieszanie

— Komfort bezstopniowej jazdy
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Potfgaczenie najlepszych rozwigzan.

Bezstopniowa przektadnia ZF z rozdziatem mocy w TORION
1914 / 1812 fgczy zalety hydrostatycznego i mechanicznego
przeniesienia napedu. Bez przetgczania i przerwania sity
przesuwu uzytkownik moze ptynnie przyspieszac¢ we wszystkich
zakresach predkosci, majac do dyspozycji takg samg wydajnosé
mocy w obu kierunkach jazdy.

CMATIC oznacza wydajnosc.

Wysokie przyspieszenie i tagodne opdznienie: sterowanie
przektadnia i silnikiem CMATIC prezentuje swoj poziom
zaawansowania we wszystkich warunkach i w kazdym
zastosowaniu. Spychanie kiszonki na kopiec lub podbieranie
ciezkich materiatow sypkich wymaga przeniesienia duzej ilosci
mocy z silnika na opony. W tym przypadku znaczny udziat
mechanicznego przenoszenia mocy zapewnia doskonatg
skutecznosé przy niezmiennie niskim zuzyciu paliwa. Na potrzeby
prac transportowych — np. przejazdéw z kopca silosu do
podbierania materiatu statego biogazowni badz tez z magazynu
do pojazdu transportowego — element hydrostatyczny zapewnia
wysoki komfort jazdy dzieki ciggtemu, bezstopniowemu
przyspieszeniu i samoczynnemu hamowaniu.

100 1
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Naped jezdny

Operatorzy uwielbiajg CMATIC.

— Optymalne przyspieszanie i wydajnos¢ w cyklu zatadunku

Precyzyjne i szybkie reakcje uktadu jezdnego
Wysoki komfort jazdy dzieki tatwej obstudze
— Maksymalne wykorzystanie mocy silnika poprzez

zarzadzanie silnikiem-przektadnia

Minimalne zuzycie paliwa dzieki pracy silnika z niskg
predkoscig obrotowa

tadowanie z funkcjg kick-down.

Funkgja kick-down idealnie nadaje sie do przetadunku ciezkich
materiatéw. Wyhamowuje ona maszyne w momencie zblizania
sie do materiatu z kazdej predkosci jazdy do maks. 8 km/h.
Nastepuje dezaktywacja dopasowania do sity uciggu

i zwiekszenie momentu obrotowego napedu. Dzigki temu przy
wjezdzie w pryzme uzytkownik ma do dyspozycji maksymalng
site przesuwu.

|dealne dopasowanie wspdtdziatania elementu
hydrostatycznego i mechanicznego zapewnia
niezmiennie wysoka skutecznos¢ w kazdym
zakresie predkosci — przy maksymalnej wydajnosci.

17



Bezstopniowa jazda.
VARIPOWER.

Moc i precyzja.

W $redniej serii maszyn TORION inteligentny naped jezdny
VARIPOWER utatwia prace. Bezstopniowy, hydrostatyczny
naped jezdny przekonuje doskonatymi wtasnosciami jazdy

i przy kazdej predkosci umozliwia doktadng i precyzyjna prace
oraz optymalne dozowanie sity spychania.

System zarzadzania silnikiem i przektadnig dba o wydajnosé
paliwa i komfort jazdy bez koniecznosci przetaczania od

0 do 40 km/h. We wszystkich zakresach jazdy mozliwe jest
ciagte przyspieszanie bez odczuwanego przerywania. Predkosc
i sita spychania sg stale automatycznie dopasowywane
wzgledem siebie.

] illlll!%:iilll .".“J. ;
_JINEANERD O I
g

e B

Dzigki VARIPOWER sita moze by¢ precyzyjnie
dozowana.
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W celu optymalnego dopasowania TORION do danych
warunkow zastosowania uzytkownik ma do dyspozycji
trzy zakresy jazdy.

Zakres jazdy Predkos¢

F 0-6 km/h
F2 0-16 km/h
F3 0-40 km/h

1 Silnik DPS

2 Pompa hydrostatyczna dla napedu jazdy
Silnik hydrostatyczny dla napedu przekfadni
VARIPOWER

4 Wat Kardana — 0$ przednia

5 Wahliwa 0$ tylna (kat wychylenia 10°)

Sztywna os$ przednia

Inteligencja i oszczednosc.

Serce napedu jezdnego VARIPOWER stanowig pompa nastawcza
z ukosnymi tarczami i dwa silniki osiowe ttoczkowe w obiegu
zamknietym. Przy predkosci do 16 km/h oba silniki pracuja

i zapewniajg maksymalng site przesuwu podczas prac
zatadowczych. Przy predkosci powyzej 16 km/h nastepuje
odfgczenie drugiego silnika w celu obnizenia zuzycia paliwa
podczas jazdy. Dzieki zmianie kierunku przeptywu pompy
nastawczej uzytkownik ma do dyspozycji identyczng wydajnosc
jazdy w obu kierunkach.

Naped jezdny

19



Bezpieczenstwo,
ktorego potrzebujesz.

Hamulec roboczy z funkcjg sprzegta.

Lekki nacisk na pedat hamulca umozliwia bezstopniowa regulacie
kierunku jazdy. Liczba obrotéw zostaje zachowana. Catkowite
nacisniecie pedatu powoduje automatyczng regulacje napedu
jazdy do zera i aktywacje hamulca roboczego (hydrauliczny
uktad hamulcowy z cylindrem pompowym i mokrym hamulcem
wielotarczowym). Technologia ta nie tylko obniza zuzycie
paliwa i hamulcéw, lecz rdwniez pozwala precyzyjnie
regulowac predkos¢ przy kazdej liczbie obrotéw silnika.

Hamulec silnikowy z automatyka.

Duze modele TORION 1914 / 1812 sg wyposazone

w automatyczny hamulec silnikowy zatgczany napedem jezdnym
zaleznie od zapotrzebowania. Natychmiast po zwolnieniu
pedatu gazu tadowarka kotowa spowalnia do zatrzymania.

Ta dodatkowa moc hamowania silnika nie tylko chroni
hamulce i minimalizuje zuzycie, ale tez zapewnia maksymalne
bezpieczerstwo operatora, zapobiegajgc rozwijaniu
nadmiernych predkosci na stromych zboczach i zjazdach.
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Hamulec postojowy obstugiwany
nacisnieciem palca.

W przypadku TORION role hamulca postojowego petni
obstugiwany elektrohydraulicznie hamulec tarczowy z cylindrem
sprezynowym:

— TORION 1914 / 1812: na przektadni

— TORION 1511-1177: na osi przedniej

W niezawodny sposob zapobiega niekontrolowanemu staczaniu
sie maszyny. Jego wiaczanie lub wytgczanie odbywa sie
poprzez nacisniecie przycisku, ktory jest wygodnie ulokowany
na panelu, co umozliwia tatwg i bezpieczng obstuge.

1 Pedat hamulca z funkcja sprzegta
2 Hamulec postojowy

Przegub o kacie tamania 40°.

W przegubie pomiedzy przodem a tytem pracujg dwa sitowniki
kierownicze o dziataniu dwustronnym umozliwiajgce kat

skretu wynoszacy 40° z kazdej strony. Dzigki niewielkiemu
promieniowi zawracania TORION zachowuje sprawnosc takze
w ciasnej przestrzeni. Solidny i trwaty przegub powstat z myslag
0 najtrudniejszych warunkach, a jego konserwacja jest

niezwykle tatwa.

TORION 1511-1177:
poszerzenie tylnej
wneki kota pod katem
opon o szerokosci
620 mm

Podwozie

Osie zapewniajgce wysoka stabilnosc.

Mocne osie oraz samoblokujgcy mechanizm réznicowy
blokujacy powyzej 45% zapewniajg maksymalne
bezpieczenstwo podczas prac w trudnych warunkach.
Na przodzie TORION znajduje sie 0$ planetarna sztywna,
a na tyle os$ planetarna wahliwa. Waty napedowe nie
wymagaja konserwagiji.

Kat wychylenia na strone:
— TORION 1914 / 1812: kat wychylenia osi 13°
— TORION 1511-1177: kat wychylenia osi 10°

TORION 1511-1177:
poszerzenie tylnej
wneki kota pod katem
opon o szerokosci
750 mm
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Uktad zatadunku —
sprytny.
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Sita i inteligencja idg w parze.

W TORION operator moze polega¢ na hydraulice
roboczej generujacej olbrzymie sity oraz na kinematyce
stworzonej z myslg o zastosowaniach w rolnictwie.
Wraz z inteligentnymi funkcjami automatyki, takimi jak
automatyka kata narzedzia, system wazenia czy

programowanie wysiegnika optymalizujgce cykle

tadowania i odcigzajgce operatora.

Ukfad zatadunku

23



Podnosi wszystko,

CcO spotka na swojej drodze.

Dzwigar narzedzi do ciezkiej pracy.

Niewazne, czy wybdr padnie na kinematyke rolnicza, P, czy

typu Z: solidny dzwigar narzedzi pozostaje. Dzwigary réznia sie
minimalnie pod wzgledem konstrukcji, sa jednak kompatybilne

ze wszystkimi narzedziami roboczymi. Dzieki hydraulicznym
sworzniom ryglujacym (50 mm) zapewniaja one bezpieczne

i odporne na Scieranie potaczenie ze wszystkimi narzedziami.
Spasowanie z narzedziem bez luzéw na wysiegniku sprawia,

ze TORION jest stworzony do trudnych warunkéw i diugich
godzin pracy.

Zalety:

— Prosta i bezpieczna obstuga dzieki sygnalizacji optycznej
i akustycznej

— Wskaznik zaryglowania na wyswietlaczu
i na dzwigarze narzedzi

Trwatos¢ i mate wymagania
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Kinematyka rolnicza

Réwnolegtobok sit
Kinematyka rolnicza

Kinematyka rolnicza do TORION 1914 / 1812.

Kinematyka rolnicza idealnie nadaje sie do uniwersalnych
zastosowan w rolnictwie. Wysokie sity utrzymujgce umozliwiajg —
przy optymalnym prowadzeniu réwnolegtym w catej strefie
podnoszenia — bezproblemowa prace z duzymi obcigzeniami
i ciezkimi narzedziami roboczymi. Mozliwe jest precyzyjne
dozowanie materiatow sypkich oraz doktadne odstawianie
tadunkow. Sita zrywania osiaga imponujaca wartose.

Wysiegnik dla maksymalnej wysokosci.

Na zyczenie kinematyka P lub kinematyka rolnicza maszyny
TORION moga otrzymac wysiegnik wysoki, umozliwiajacy
osiggniecie wyjatkowo duzych wysokosci przefadunku. Zaleznie
od modelu punkt obrotu tyzki znajduje sie na wysokosci

od 4,44 m do 4,64 m (patrz tabela po prawej).

Kinematyka P

Réwnolegtobok sit
Kinematyka P

Kinematyka P dla TORION 1511-1177.

W modelach serii Sredniej stosuje sie kinematyke P, ktdra
zapewnia rownolegte prowadzenie ciezaru w calym zakresie
podnoszenia. Posiada wysoka site zrywania, duze sity
utrzymujgce w gornej strefie wysiegnika oraz wzorcowg
precyzje podczas pracy z duzymi obcigzeniami.

Ramie i kinematyka

Kinematyka Z

Réwnolegtobok sit
Kinematyka Z

Kinematyka typu Z dla wszystkich modeli.

Na zyczenie maszyna TORION jest dostepna ze sprawdzong
kinematyka Z o dobrej widocznosci. Dzigki maksymalnej sile
zrywania i duzej szybkosci wysypu optymalnie nadaje sie ona
do prac z zatadunkiem na poziome gruntu. Szybkie i fatwe
napetnianie tyzki umozliwia osiggniecie wysokich wydajnosci
przetadunku.

B 2 7

Standardowy wysiegnik kinematyka Z 3915 3915 3930 3930 3760
Standardowy wysiegnik kinematyka P mm - - 3930 3930 3860
Standardowy wysiegnik kinematyka rolnicza mm 4075 4075 -

Wysiegnik wysoki (z kinematykg P lub rolniczg) mm 4640 4640 4510 4510 4435
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Oszczedza czas.
SMART LOADING.

Wiekszy komfort.

W fadowarkach kotowych i teleskopowych rozwigzanie
SMART LOADING faczy inteligentne systemy optymalizacji
maszyny w jeden unikalny system wspomagania, ktory aktywnie
wspiera operatora podczas przetadowywania duzych tonazy.
Idealnie dopasowane wzgledem siebie funkcje z mozliwoscia
indywidualnej regulacji aktywnie wspierajg caty cykl tadowania,
a takze zwiekszajg produktywnosé i efektywnos¢ procesow
roboczych. Wyrazne odcigzenie operatora oraz ochrona
materiatu i maszyny.
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Mozliwos$¢ aktywacji automatyki kata narzedzia
przez przycisk dzojstika.

SMART LOADING

Wyzsza efektywnosc.

Ograniczenie wysokosci podnoszenia i gtebokosci opuszczania
nadaje sie do prac wymagajgcych powtarzalnych, okreslonych
pozyciji pracy wysiegnika. Mozliwe jest szybkie i tatwe
zaprogramowanie pozycji dolnej oraz idealnej wysokosci
wysypu. Nastepnie wystarczy jeden ruch dzojstika, aby
wysiegnik znalazt sie w zapisanym potozeniu.

Wieksze odcigzenie.

Automatyka kata narzedzia idealnie nadaje sie do prac
zatadowczych, ktdre wielokrotnie wymagaja okreslonej pozycii
tyzki. Takze tutaj operator moze — w celu odcigzenia — zapisa¢
dwie pozycje narzedzia, osiggane w petni automatycznie
krétkim ruchem dzojstika lub przyciskiem.

Wieksza precyzja.

W wyswietlaczu obstugowym zintegrowano system wazenia
wyposazony w szereg funkgji. Dzieki temu podczas
przetadunku materiatu sypkiego mozliwe jest
udokumentowanie codziennych wartosci przetadunku za

pomocg pamieci zbiorczej. Odliczanie wsteczne umozliwia
precyzyjne dozowanie zawartosci ostatniej tyzki, eliminujac
koniecznos¢ ponownego wazenia pojazdu transportowego.

1 Wazenie taczne 3 Wazenie przyczepy
Wartosci masy kilku kolejno zatadowanych tyzek Wybrane zostajg dwa rézne miejsca docelowe, dla ktérych
Sg sumowane. sumuije sie masy tyzek. Umozliwia to np. oddzielne
2 Wazenie masy docelowej wazenie pojazdéw ztozonych z dwdch przyczep.
Po zatadowaniu kazdej tyzki wyswietla sig wartos¢ masy 4 Statystyka
pozostatej do osiggniecia wprowadzonej, docelowej Prezentuje wartosci istotne dla gospodarstwa.

wartosci masy.

27



Wytwarza cisnienie
az do zakonczenia prac.

Silna hydraulika robocza.

Efektywne przesuwanie i podnoszenie ciezarow, szybkie
i precyzyjne tadowanie — w kazdym przypadku hydraulika
robocza przenosi maksymalng moc. Modele TORION

sg wyposazone w system Load Sensing oraz zawory
proporcjonalnie niezalezne od obcigzenia.

Obstugiwane elektrohydraulicznie sterowanie jedng dzwignia
zapewnia tatwg obstuge. Ukfad zatadunku mozna precyzyjnie
wysterowac, a wszystkie funkcje hydrauliki stuzace do jego
obstugi moga by¢ wykonywane jednoczesnie.

Dwa dodatkowe obwody hydrauliki.

Dla narzedzi roboczych z zaworem o dziataniu dwustronnym,
jak np. chwytak do balotéw czy tyzka z chwytakiem,

w TORION zastosowano dodatkowe zawory hydrauliczne,
ktérych wydajnos¢ wynosi do 234 I/min.

— Mozliwe dwie pary przytaczy hydrauliki o dziataniu
dwustronnym

— Niezalezne sterowanie obydwoma obwodami za pomoca
dzojstika z kabiny.

— Bezstopniowe dopasowanie wielkosci przeptywu (w %)
mozliwe indywidualnie dla kazdego obwodu sterowania

— Tryb pracy ciagtej mozna wygodnie ustawiac na
wyswietlaczu i wywotywac przyciskiem

Wszystko przygotowane na bezpieczne
zamocowanie dwdch przytaczy hydraulicznych
dla kolejnego obwodu sterowania

Hydraulika robocza |14 1812 1511 1410 177

Budowa Pompa o zmiennej wydajnosci z Pompa osiowo ttokowa LS
ptytka przetaczajaca LS

Zawory Zawory proporcjonalne LS

Maks. wydatek pompy [/min 234 234 170 170 136

Maks. cisnienie robocze

Kinematyka rolnicza bar 380 350 = = =

Kinematyka P bar — — 350 350 330

Kinematyka Z bar 360 330 350 350 330

28

Hydraulika robocza i hydrauliczne obwody sterowania
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Kabina i komfort

Stanowisko pracy —
tO ma sens.
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Ma wszystko, by zapewnic

dobre samopoczucie.

TORION 1914 /1812

Zawsze produktywna praca.

Kto w swojej maszynie czuje sie dobrze i bezpiecznie, osigga
doskonate wyniki. Projekt kabiny TORION 1914 / 1812 wyznacza
nowe standardy ilosci dostepnego miejsca, komfortowego
wyposazenia czy widocznosci.

Wszystko w zasiegu wzroku.

Operator prowadzacy tadowarke kotowa w ciasnej przestrzeni
wie, jak istotna jest nieograniczona widocznos¢ otoczenia
pracy. Stata kontrola nad tym, co znajduije sie przed nim,
obok i z tytu jest niezbedna dla bezpieczerstwa wszystkich
0s06b uczestniczacych w pracy. Zaokraglone szyby przednie
TORION oraz przesuniete do tytu, bardzo waskie stupki
boczne zapewniajg zakres widocznosci 360°.
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Ponadto duze szyby zapewniajg operatorowi statg

i nieograniczong kontrole dzwigara narzedzi. Nawet przy
catkowicie podniesionym wysiegniku widzi on narzedzia
robocze i moze precyzyjnie pracowac nawet na maksymalnej
wysokosci.

Bezpieczna jazda noca.

Nawet gdy jest juz pdzno, mozliwa jest bezpieczna i wygodna
obstuga maszyny. Podswietlone sg wszystkie uchylne
wigczniki oraz liczne elementy obstugowe. Jasnos$¢ terminala
ma pieciostopniowa regulacje i mozna jg dopasowac

do indywidualnych potrzeb.

TORION 15111177

Dobra widoczno$¢ wszystkich narzedzi roboczych

Stylistyka

Petna koncentracja na starcie.

Gdy stres pozostaje na zewnatrz maszyny, wzrasta
produktywnosé w jej wnetrzu. Takze kabina sredniej serii
TORION powstata z mysla o bezstresowej pracy. W tym
celu umieszczono w niej wiele schowkdéw oraz zapewniono
mozliwos¢ schtodzenia jedzenia i napojow.

Petne odprezenie operatora w fotelu.

Za maksymalny komfort w TORION odpowiada amortyzowany
pneumatycznie, podgrzewany fotel operatora z wysokim
oparciem. Uzytkownik ma mozliwos¢ indywidualnej regulacii
gtebokosci i nachylenia siedziska oraz podparcia ledzwi,

a takze zapisania ich dla siebie dzieki automatycznemu
systemowi pozycjonowania. Panel sterowania jest zintegrowany
w prawym podtokietniku i przechyla sie wraz z nim. Lewy
podtokietnik jest dostepny na zyczenie.

Dla serii $redniej (TORION 1511-1177) opcjonalnie dostepny
jest fotel z amortyzacja mechaniczng. Réwniez on odcigza
operatora dzigki wysokiemu komfortowi siedzenia oraz szeregowi
ustawien indywidualnych.

Widok 360° dzigki zaokraglonej szybie przedniej
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VWykonuje precyzyng prace

| wymaga tylko nieco intui
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katwy w obstudze i praktyczny: dzojstik.

Dzojstik o ergonomicznym ksztatcie pewnie lezy w dtoni
podczas wykonywania wszystkich czynnosci. Jest on
zintegrowany w podfokietniku i swobodnie wychyla sie
wraz z nim. Dzigki temu dtori niemal sie nie meczy podczas
dtugich dni pracy.

Sterowanie elektroniczne zapewnia precyzyjne

i proporcjonalne sterowanie wszystkimi funkcjami

— Podnoszenie i opuszczanie ramienia

— Przechylanie narzedzia roboczego

— Przetgcznik kierunku jazdy (do przodu, neutralny, do tytu)

Niezwykle prosta
obstuga wszystkich
narzedzi roboczych
dzigki dodatkowemu
obwodowi sterowania
za posrednictwem
uchwytu
wielofunkcyjnego
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CJl.

Intuicyjny i komfortowy: uchwyt wielofunkcyjny.

Sterowany elektronicznie uchwyt wielofunkcyjny, ktéry porusza
sie wraz z podtokietnikiem, umozliwia precyzyjna i niezwykle
wygodna obstuge TORION. Mozna sie nim postugiwac w tawy
i intuicyjny sposob. Oprécz kierunku jazdy i uktadu zatadunku
operator — w precyzyjny i pewny sposob — kontroluje liczne
funkcje dodatkowe.

Oprécz wszystkich funkcji dzojstika w jego obydwu przyciskach
mozna indywidualnie zaprogramowac funkcje dodatkowe.

Przejrzysty i intuicyjny w obstudze:
wyswietlacz z funkcjg dotykowa.

Kolorowy, 7-calowy wyswietlacz z funkcjg dotykowg peni
funkcje centralnego zrodta informacii koniecznych do eksploatacii
maszyny. Ten duzy i jasny wyswietlacz dysponuije regulacja
wysokosci i nachylenia i zapewnia dobrg widocznos¢ réwniez
w stabym oswietleniu. Symbole sg zrozumiate, a obstuga
odbywa sig intuicyjnie.

katwe i szybkie w obstudze: menu gtowne.

1 Strona startowa
2 Kamera tylna
Sterowanie ogrzewaniem, automatyka klimatyzaciji
i klimatyzacja
4 Wskaznik stanu elementéw (np. cisnienia oleju
silnikowego, temperatury chtodziwa i oleju hydraulicznego,
napiecia akumulatora)
5 Ustawienia systemowe (np. wybdr jezyka
i jednostek miary)
6 Ustawienia funkcji (np. czestotliwos¢ wentylatora
rewersyjnego, wielkos¢ przeptywu hydrauliki roboczej, waga)
7 Informacje o0 zuzyciu paliwa i mocznika
Kody serwisowe

Wskazniki i instrumenty obstugowe
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Mozliwosc obstug

ez znajomosci informatyki.

Precyzyjne dozowanie.

Szybkos¢ nabierania i oprézniania tyzki badz innego narzedzia
roboczego mozna tatwo regulowac na wyswietlaczu dotykowym.
Tym samym operator moze indywidualnie ustawi¢ predkosé
ruchu dla dwdéch réznych urzadzen, co znacznie zwieksza
precyzje zatadunku materiatdw sypkich.

ratwe ustawianie.

W przypadku podtaczenia przyrzadu roboczego z dodatkowym
obwodem sterowania (np. tyzka wysokiego roztadunku, tyzka
chwytakowa lub chwytak do balotow) kierunek wysterowania
mozna zmieni¢ wygodnie z poziomu kabiny. Takze wielkos¢
przeptywu oleju mozna w indywidualny i tatwy sposob ustawic
na wyswietlaczu dodatkowym, zaleznie od zastosowania i
rodzaju przyrzadu roboczego. Dzieki temu zaréwno wydajne
pobieranie z silosu, jak i fagodne traktowanie balotéw stomy
na polu przebiegaja bez wysitku.

S S
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Indywidualne smarowanie.

Okresy smarowania uktadu centralnego smarowania mozna
dopasowac do intensywnosci pracy. Do wyboru dostepne sa
trzy stopnie. Przy lekkich pracach smarowanie obywa sie
automatycznie co 45 minut, przy srednich co 30 minut,

a przy ciezkich co 20 minut.

1 Regulacja przedziatu czasu dla uktadu
centralnego smarowania przebiega
trzystopniowo.

2 Rewers wentylatora odbywa sig w petni

automatycznie - zaleznie od ustalonego
przedziatu czasu.

Terminal obstugowy

Optymalizacja pracy.

Dzigki podmenu ,Ustawienia funkcji” mozna dokonywac
ustawien rozmaitych funkcji maszyny, ktére jeszcze bardziej
zwiekszajg komfort obstugi tadowarki kotowej i wyraznie
zwiekszaja produktywnosé.

Uktad centralnego smarowania

Zarzgdzanie serwisowaniem

Rewers napedu wentylatora

Predkos$¢ wywracania narzedzia roboczego
Przycisk krzyzowy na uchwycie wielofunkcyjnym
Waga

o O AW N S

Automatyczny rewers.

Przedzialy czasu dla rewersu wentylatora mozna zaprogramowac
w etapach 5-minutowych. Zakres wynosi od 5 minut (np. w
przypadku prac w srodowisku silnie zapylonym) do 90 minut
(do prac, srodowisku lekko zanieczyszczonego powietrza).

30min
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Chroni miesnie
orzy kazdym skrecie kierownicy.

Kierowanie dynamiczne do ciezkich prac.

Warto oszczedzi¢ rekom niepotrzebnej, ciezkiej pracy.
Przy pracach z intensywnym kierowaniem i powtarzalnych
dziataniach istnieje mozliwosc¢ przestawienia TORION na
kierowanie dynamiczne. Ogranicza to liczbe koniecznych
obrotéw kierownicg dla tego samego kata skretu. Dojazd
na miejsce odbywa sie szybciej, a kierowanie jest
bezpieczniejsze.
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Kierowanie dzojstikiem
dla rutynowych czynnosci.

Przy przewaznie powtarzalnych dziataniach, jak np. cykl Y
podczas tadowania, kierowanie dzojstikiem to prawdziwe
utatwienie. Funkcja ta jest uruchamiana witgcznikiem kotyskowym
na dzojstiku kierowania na lewym podtokietniku. Predkos¢
skretu kot zalezy od ruchu dzojstikiem i predkosci jazdy.

Uktad kierowniczy

Regulacja nachylenia

Regulacja wysokosci Regulacja kata

Kolumna kierownicy dla kazdego.
Modele TORION 1914 i 1812 sg wyposazone w kolumny Seria srednia (TORION 1511-1177) jest wyposazona
kierownicy z potrdjna regulacja. Operator moze dostosowac w przechylang kolumne kierownicy. Na zyczenie dostepna jest

nachylenie, wysokos¢ i kat kierownicy do swoich potrzeb réwniez kolumna z dodatkowa regulacjg wysokosci.

Cechy szczegdlne dla wiekszego komfortu. — Plyta adaptera na szynie wielofunkcyjnej dba o to, by
telefony komaérkowe, tablety i pozostate urzadzenia

— Automatyka klimatyzacji utrzymuje precyzyjng, ustawiong znajdowaly sie w bezpiecznym miejscu i w wygodne;

przez operatora temperature kabiny. Natezenie wentylacji, odlegtosci

rozdziat powietrza i temperature mozna programowac — Radio z funkcjg MP3, zestaw gtosSnomodwigcy Bluetooth,

indywidualnie ztacze USB oraz zdejmowany element obstugowy nalezg

— Na zyczenie mozna zleci¢ przygotowanie TORION

do wyposazenia komfortowego

do pdzniejszego montazu urzadzen radiowych (tylko model
TORION 1914 / 1812). Wszystkie niezbedne uchwyty zostang
zamocowane fabrycznie, a kable bezpiecznie utozone

Sterowanie klimatyzacja odbywa
sig na klawiaturze lub
wyswietlaczu dotykowym.
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Dba o to, aby widziec
| byC widzianym.

To tak, jak mie€ oczy z tytu gtowy.

Montowana seryjnie kamera, bezpiecznie i pewnie przytwierdzona
Z tytu, zapewnia doskonaty widok na tylng strefe maszyny.

Nie trzeba korzystac¢ z zadnego dodatkowego monitora.
Podczas cofania obraz automatycznie wyswietla sie w trybie
petnoekranowym na wyswietlaczu dotykowym.

Widok z gory.

W TORION 1914 / 1812 cztery dodatkowe kamery monitoruja
cate otoczenie maszyny. PROFI CAM 360° taczy obrazy

w widok z lotu ptaka i przenosi je na dodatkowy wyswietlacz
w kabinie. Eliminacja martwych katéw gwarantuje maksymalne
bezpieczenstwo operatora.

Ostrzeganie przed przeszkodami.

Generujgc sygnaly optyczne i dzwiekowe, system wykrywania
przeszkdd przy cofaniu (1, 2) ostrzega operatora przed
osobami lub przeszkodami znajdujgcymi sie za maszyna.
System uruchamia sie automatycznie na poczatku cofania.

Odlegtos¢ od przeszkody wskazywana jest przez kolorowe
diody (3). Natychmiast po rozpoznaniu przeszkody dzwigk
ostrzegawczy rozbrzmiewa wewnatrz i na zewnatrz kabiny
(TORION 1914/ 1812).

Na zyczenie dodatkowe bezpieczenstwo zapewnia sygnalizator
cofania (4). Generuje on sygnat dzwigkowy ostrzegajacy
wszystkie osoby znajdujace sie w obszarze zagrozenia, styszalny
takze przy wysokim poziomie hatasu.
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Kamera tylna 1914 / 1812

Kamera tylna 1511-1177
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Jasno jak w dzien dzieki oswietleniu LED.

W dtugie dni pracy regulowane reflektory robocze LED
zapewniajg zakres oswietlenia wynoszacy 360°. Trwate
reflektory majg bardzo wysoka moc swietlng i niskie zuzycie
pradu. Opcjonalnie mozna wyposazy¢ TORION takze

w halogenowe reflektory robocze.

Zaréwno reflektory halogenowe jak i LED mozna ustawia¢
indywidualnie. Z przodu na dachu kabiny znajduja sie cztery
reflektory, a z tytu dwa lub cztery.

Systemy kamer i systemy bezpieczenstwa | Oswietlenie
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12 reflektorow w TORION 1914 / 1812.

’
2
3
4

Cztery reflektory LED z przodu na dachu kabiny
Przednie swiatta oraz kierunkowskazy

Obrotowe Swiatta ostrzegawcze

Dwa reflektory LED z prawej i lewej strony na tyle po
bokach kabiny

@]

Dwa reflektory LED z tytu na kabinie

6 Cztery reflektory robocze LED lub halogenowe z tytu
w masce silnika

7 Swiatta tylne, reflektory jazdy do tytu i kierunkowskazy

Trzy przetaczniki kotyskowe
zapewniaja srodowisko
pracy jasne jak w dzien.
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Szybka i fatwa
konserwacja.

Swobodny dostep oszczedza czas.

Dobry dostep to najwazniejszy czynnik w przypadku prac
konserwacyjnych. Czesto zapominamy lub pomijamy wszystko
to, co nie jest wygodnie dostepne i dobrze widoczne. Im
szybszy dostep do punktdw konserwacii, tym mniej czasochtonna
i kosztowna naprawa. W przypadku TORION najwazniejsze
punkty codziennej konserwaciji mozna sprawdzi¢ na pierwszy
rzut oka juz w strefie wejscia.

— Elektrycznie otwierana maska silnika zapewnia swobodny
dostep do przedziatu silnika (TORION 1914 / 1812)

— Specjalny stopienn w komorze silnika zapewnia wygodna
pozycje podczas pracy na maszynie (TORION 1914 /1812).

— Szyba przednia oraz obudowa filtra kabinowego sg fatwo
dostepne po prawej stronie za posrednictwem rozktadanej
drabiny (TORION 1914 / 1812)

— Antyposlizgowe stopnie oraz stabilne porecze zapewniaja
wysokie bezpieczenstwo pracy wokdt catej maszyny

Centralne smarowanie 0szczedza pienigdze.

Regulare smarowanie ogranicza zuzycie. Automatyczny centralny
uktad smarowania zapewnia doktadne przestrzeganie wszystkich
okreséw smarowania. Na wyswietlaczu lub polu przyciskow
mozna trzystopniowo dopasowac cykle smarowania do
warunkéw pracy.

Zbiornik centralnego uktadu smarowania znajduje sie w strefie
wejscia. W razie osiggniecia minimalnego poziomu napetnienia
zbiomnika na polu przyciskéw zapala sie wskaznik LED.
Reczne smarowanie posrednie jest przez caty czas mozliwe
jednym nacisnieciem przycisku.
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Elektronika pod kontrola.

W TORION 1914 / 1812 akumulator wraz z wytacznikiem
znajduje sie w tylnym obcigzniku z lewej strony maszyny,

aw TORION 1511-1177 z prawej strony w przedziale silnika.
Dodatkowe bezpieczniki zamontowano w tylnej Scianie kabiny
operatora. Dla TORION 1914 / 1812 dostepna jest wtyczka
zewnetrzna umozliwiajgca tatwe uruchomienie z zewnatrz.

Narzedzia poktadowe.

TORION 1914 / 1812 jest wyposazony w narzedzia w schowku
w okolicy wejscia.

Zbiornik centralnego uktadu smarowania oraz
spryskiwacz szyby sg doskonale widoczne
w strefie wejsciowe.

Akumulator i gtéwny wigcznik TORION 1511-1177
sg fatwo dostgpne.

Konserwacja

Wygodny schodek wewnatrz komory silnika do
przeprowadzania procedur serwisowych.
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Zapewnia wiekszy ruch.

TORION 956-537 SINUS. Modele TORION SINUS
poruszajgce sie z predkoscig 40 km/h sg specjalistami
do ciezkich tadunkdw w ciasnych przestrzeniach. Dzigki
przegubowi i kierowanej osi tylnej sa one wyjgtkowo

zwrotne. Kabina oferuje wysokiej klasy komfort obstugi
i daje operatorowi pewnos¢ doktadnego wykonywania
prac wymagajgcych precyzji.

‘U L i
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TORION 956 / 644 / 537 SINUS

TORION 956 / 644 / 537 SINUS

TORION 956 SINUS
Technika w szczegdtach
TORION 644 / 537 SINUS
Technika w szczegdtach

CLAAS POWER SYSTEMS
Silnik
Naped jezdny

Podwozie

Uktad zatadunku
Ramie i kinematyka

Kabina i komfort
Wspomagajgce rozwigzania
elektroniczne

CLAAS Service & Parts

Argumenty

SMART PUSH
Narzedzia robocze

Dane techniczne

44

46

48

50

52

54

56

58

60

90

92

94

96
98

102

45



TOR'ON 956 S'NUSI Technika w szczegdtach N
Wielki.

1 Mocny silnik DPS (Stage IV) o mocy
do 76 kW /106 KM
2 Bezstopniowa przektadania hydrostatyczna

(z dwoma zsynchronizowanymi przetozeniami)
3 Duza zwrotno$c¢ z przegubem i kierowang
osig tylng
4 Dobry widok na zamontowany przyrzad
z kinematyka Z na ramieniu roboczym
5 Wysokos¢ tadowania 3,70 m z ramieniem
roboczym High Lift
Idealna widocznos¢ z kabiny o 4 stupkach
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TORION 644 / 537 SINUS.
Kompaktowe.

48

Technika w szczegdtach

Wydajny silnik Yanmar (Stage V) o mocy do

54 kW /73 KM

Bezstopniowa przekifadania hydrostatyczna

(z dwoma zsynchronizowanymi przetozeniami)
Duza zwrotnos¢ z przegubem i kierowang

osig tylng

Szybkie przejazdy przy 40 km/h

Wysokos¢ fadowania 3,50 m

Wysoki komfort kabiny juz w klasie 5- i 6-tonowej
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CLAAS POWER SYSTEMS (CPS).
TORION 956 / 644 / 537 SINUS.

Optymalny naped
dla najlepszych osiggow.

Rozwdj maszyn firmy CLAAS zawsze byt nieroztgcznie
powigzany z wysokg skutecznoscig, niezawodnoscig
i optymalng ekonomika dziatania.

Pod nazwg CLAAS POWER SYSTEMS (CPS) potagczono
najlepsze komponenty w niezréwnany system napedowy
firmy CLAAS. Wysoka moc pojawia sie wtedy, gdy
jest konieczna. Idealne dostosowanie do systemow
roboczych sprawia, ze mamy do czynienia z technika,
ktéra oszczedzajac paliwo, szybko sie sptaca.

Perfekcyjne potaczenie komponentéw w sprawng
technologie byto kluczowym zadaniem podczas
opracowywania tadowarek kotowych CLAAS. Zapewnia
to maksymalna wydajnosé, wysoka niezawodnosé
dziatania i dtuga trwatos¢.

CLAAS
POWER
SYSTEMS

50

CLAAS POWER SYSTEMS
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Oferuje moc,
ktora utatwia prace.

Mocne silniki.

Jako specjalista od ciezkich fadunkdw na matych przestrzeniach
TORION z serii SINUS bedzie miat w gospodarstwie sporo
pracy. Wielki TORION 956 SINUS jest wyposazony w solidny,
4-cylindrowy silnik DPS, aby zapewni¢ dziecinnie proste
wykonywanie robdt. Jego moc to 76 kW (106 KM), a maksymalny
moment obrotowy wynosi 405 Nm przy 2000 obr./min. W obu
kompaktowych modelach TORION 644 i 537 SINUS pracuja
silniki 4-cylindrowe Yanmar o mocy 54 kW (73 KM).

kW KM
956 SINUS 76 106
644 SINUS 54 73
537 SINUS 54 73
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Czysta sprawa.

W przypadku TORION bardzo duzo dzieje sie z przodu,

a tak mato wychodzi z tytu. Duzy silnik 4-cylindrowy DPS

w TORION 956 SINUS spetnia norme emisji spalin Stage IV
(Tier 4f). Oczyszczanie spalin nastepuje za pomocs filtra
czagstek statych (DPF) ze zintegrowanym katalizatorem
utleniajgcym (DOC) i technologig SCR. Silnik Yanmar w obu
modelach kompaktowych SINUS spetnia juz dzis norme
Stage V. Oczyszczanie spalin nastepuije w filtrze czastek statych
(DPF) ze zintegrowanym katalizatorem utleniajgcym (DOC).

0 Cigz. wywr. — skret

@ Onciazenie uzytkowe

Silnik

Inteligentne chtodzenie.

Wszystkie modele TORION SINUS sa wyposazone w opcjonalny
rewers wentylatora, ktéry automatycznie czysci chtodnice

i powierzchnie wlotowe. W regularnych odstepach czasu
wentylator zmienia kierunek obrotdw i wydmuchuje duze
zanieczyszczenia i mate czastki kurzu.

Porzadny nacisk.

Aby operator mogt w kazdej chwili niezawodnie korzystac

z calej potrzebnej mocy, wszystkie silniki modeli SINUS
wyposazono w turbosprezarke wastegate. Wraz z dwubiegowa
skrzynig hydrostatyczng poprawia ona znacznie dynamike napedul.

© Wielkosé tyzki

Ciezarem wywracajacym przy skrecie okresla sie
taki cigzar w punkcie ciezko$ci narzedzia roboczego,
ktory powoduje wywracanie tadowarki kotowej
przez o0$ przednig. Maszyna znajduije sig przy tym
w statycznie niekorzystnej pozycji: ramie znajduje
sie w pozycji poziomej przy petnym skrecie maszyny.

Wg ISO 14397-1 obciazenie uzytkowe nie moze
przekracza¢ 50% ciezaru wywracajacego przy
skrecie. Odpowiada to wspdtczynnikowi
bezpieczenstwa o wartosci 2. Dopuszczalne
obciazenie uzytkowe oblicza sie ze wzoru:

Maksymalng stosowana wielkos$¢ tyzki okresla sie
w oparciu o obcigzenie uzytkowe:

wielko$é tyzki = obcigzenie uzytkowe (t) / cigzar
wiasciwy materiatu (t/m?)

obcigzenie uzytkowe (t) = ciezar wywracajacy

przy skrecie () / 2
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Oferuje dwa poziomy jazdy

| sprawia duzo radoscl,

Silnik
Pompa hydrostatyczna

Hydrostatyczny silnik napedu jezdnego
Wat Kardana — o$ przednia
Kierowana o$ tylna

D O~ W N =

Sztywna os$ przednia

tagodna i precyzyjna jazda.

TORION SINUS posiada naped hydrostatyczny z dwoma
zakresami jazdy, aby optymalnie dopasowac sie do zastosowan.
Zakres jazdy ustawia sie za pomoca przetacznika, nastepnie
bezstopniowo i precyzyjnie reguluje predkos¢ pedatem gazu.

Przy pokonywaniu wigkszych dystansow
modele TORION SINUS dojada do celu z
predkosciag do 40 km/h.
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Zakres jazdy Zakresy predkosci

H 0-18 km/h
F2 0-40 km/h

Predkos¢ koricowa moze by¢ rézna zaleznie od ogumienia.

Szybki i komfortowy w uzyciu.

Zwitaszcza gospodarstwa o réznych lokalizacjach i przejazdach
potrzebuja szybkiej tadowarki kotowej, ktéra moze réwniez
skutecznie pracowac w ciasnych i trudnych przestrzeniach.

Komfortowe modele TORION SINUS stanowig uzupetienie
oferty produktéw CLAAS o jedng duzg i dwie kompaktowe
tadowarki kotowe osiggajace maksymalng predkos¢ 40 km/h.
Dzieki temu te lubiane maszyny dostepne sg teraz juz w klasie
4- i 5-tonowe;.

Naped jezdny
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Podwojne sterowanie m——
| podnoszenie za dwoch.

Mocny na najmniejszej powierzchni.

¥

du R

Wyzwaniem byto skonstruowanie zwinnej tadowarki kotowej

Z jeszcze wyzszym obcigzeniem uzytkowym. Rozwigzanie:
maksymalne podparcie i zabezpieczenie przed przechyleniem
dzieki podwoziu, ktdre ustanawia nowe standardy w swojgj
klasie. TORION SINUS nie jest skrecany za pomoca przegubu
w srodku, lecz réwniez za pomoca osi tylnej. Dwa drazki
kierujgce taczg przdd pojazdu z tylnymi zebami osi. Gdy tylko

TORION SINUS jezdzi po mniejszych katach i potrzebuje mniej powierzchni do operator skreci fadowarke kotowg, 0$ tylna rowniez skreca
operowania

synchronicznie.

W rezultacie TORION SINUS tamie sie mniej przy petnym kacie
skretu. Zalety: promien skretu jest mniejszy, stabilnos¢ fadunku
i obcigzenie uzytkowe sg wieksze. TORION SINUS podnosi
wiecej, jest bardziej skretny i prowadzi sie wygodniej.

TORION SINUS TORION
z kierowang osia tylng (1) ze stafg osia tylng: +11% (2)

TORION . |os6smus 644 SINUS 537 SINUS

Rozstaw osi mm 2600 2150 2150
Promien skretu z ogumieniem standardowym ~— mm 4200 3750 3510

Pewnie na mocnych oponach.

Dzieki katowi skretu wynoszacemu 30 stopni i kgtowi wychylenia
8 stopni w kazda stroneg, solidny i trwaty przegub wahliwy
zapewnia stabilne ustawienie — nawet wtedy, gdy tadowarka
kotowa obrdci sie na nieréwnym podtozu. Amortyzator w
przegubie podnosi komfort jazdy podczas pracy.

Dodatkowo, dzieki wstepnie naprezonym blokom amortyzatoréw
na tylnej osi, TORION 956 SINUS moze oscylowac w zakresie

5 stopni w lewo i w prawo.

Mimo ze TORION mnigj sie tamie, dzieki kierowanej osi tylnej jest bardziej Gdy tylko operator skreci tadowarke kotowa, 0$ tylna réwniez skreca
skretny i podnosi wiecej. synchronicznie.
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Siega wyze).

Znakomity widok.

Kinematyka Z w TORION SINUS umoZliwia nie tylko
optymalny widok przyrzadu roboczego. Dzigki maksymalnej
sile zrywania i szybkiemu przechylaniu jest ona optymalnie
dostosowana do prac przetadowczych. Szybkie napetnianie
i oproznianie szufli zapewnia natomiast wysoka wydajnosé

Wszystkie potaczenia
hydrauliczne sa tatwo
dostepne, a
jednoczesnie chronione
na uchwycie narzedzi.
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Imponujgca wysokosc¢ fadowania.

Zaleznie od tego, jakie wyzwania stojg w gospodarstwie przed
tadowarkg kotowg, modele TORION SINUS 956 i 644 moga
by¢ wyposazone w standardowe ramig robocze lub ramie
typu High Lift. W drugim przypadku duzy model osiagnie
wysokos¢ tadowania wynoszacg imponujace 3,70 m, a model
kompaktowy — 3,50 m.

Mocna hydraulika.

Do przenoszenia i podnoszenia ciezardw, szybkie i precyzyjne
tadowanie — dzieki uktadowi hydraulicznemu TORION SINUS
ma dos¢ mocy dla narzedzi. Wszystkie modele moga by¢
wyposazone nawet w dwa dodatkowe uktady hydrauliczne.
Dostepne sg rowniez bezcisnieniowy powrot i przewody
ociekowe oleju.

Ramie i kinematyka s

Maksymalna wysoko$¢ punktu obrotu tyzki | [toRiON956SINUS  [TORION 644 SINUS  [TORION 537 SINUS

Standardowe ramie robocze mm 3720 3345 3215
Ramie High Lift mm 4010 3785 =
— Niedostepne

Rzut oka na solidny dzwigar narzedzi TORION 956 SINUS TORION 644 i 537 SINUS sg wyposazone w sprawdzony
wystarczy, aby dostrzec jego wytrzymatosc. Blokowanie jest dzwigar narzedzi matej serii TORION. Blokowanie przedniego

dobrze chronione. narzedzia jest sterowane hydraulicznie z kabiny.
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Kabina i komfort s

Daje duzo miejsca
do SpoKOojNE] pracy.

Wygodna obstuga w kazdym zastosowaniu.

Czynnik dobrego samopoczucia w kabinie decyduje o jakosci
pracy. Juz po uruchomieniu TORION SINUS po raz pierwszy
mozna to poczuc: w tej kabinie wszystko jest na wtasciwym
miejscu. Ergonomicznie uksztattowany dzojstik dobrze i pewnie
lezy w dioni w kazdym zastosowaniu. Zespdt obstugi wszystkich
innych funkcji maszyny i bezpieczenstwa jest tatwo dostepny
po prawej stronie. Zdecydowalismy sie na solidne przyciski

sterujgce, aby umozliwi¢ operatorom proste i szybkie sterowanie

Dos¢ miejsca dla osiggniecia wysokie;
produktywnosci.

Przestronna kabina operatora w nowym, ergonomicznym
ksztatcie zapewnia komfort potrzebny do produktywnego dnia
pracy. Juz wsiadanie moze sie podobac. Drzwi otwierajg sie
do 180 stopni, co zapewnia duzo miejsca na dobry poczatek.

Po zajeciu miejsca w przestronnym wnetrzu czterostupkowa
kabina zapewnia nieograniczong widocznos¢ we wszystkich
kierunkach. Duza szyba przednia daje idealny widok na przyrzady
robocze i bezpieczng kontrole catej pracy.

7-calowy wglad we wszystko. 3 cale zwieztych informagiji.

Kolorowy, 7-calowy terminal TORION 956 SINUS informuje Modele TORION SINUS 644 / 537 maja kolorowy, 3-calowy
operatora 0 wszystkich waznych parametrach i stanach wyswietlacz systemu informacyjnego. Wszystkie wyswietlane
roboczych. Obraz z kamery cofania jest zintegrowany. symbole sg dobrze czytelne i zrozumiate.
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Sprawia przyjemnosc
| zwieksza opfacalnosc.

TORION 639 / 535. Gdy w gospodarstwie potrzebna
jest kompaktowa tadowarka kotowa, ktéra charakteryzuje
sie imponujgcg wydajnoscig rowniez w ciasnej przestrzeni,
najlepszym rozwigzaniem jest mata seria TORION.
Dzieki swojej sprawnosci i optacalnosci zachwyci kazdego,
kto ma z nim do czynienia w codziennej pracy.
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TORION 639 / 535.
Kompaktowa seria.

64
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Technika w szczegdtach

Silnik Yanmar o mocy do 50 kW (68 KM)
Hydrostatyczny naped jezdny

z dwoma stopniami predkosci

Przegub wahliwy

Dzwigar narzedzi z hydraulicznym uktadem
szybkiej wymiany

Trzeci i czwarty obwdd sterowania

Kinematyka Z, z prowadzeniem rownoleglym

w trybie podnosnika do palet

Ramie stozkowe

Mechaniczny wskaznik nachylenia

Nisko schodzaca szyba przednia

Przestronna i przejrzysta kabina z intuicyjng obstuga
Niewielka wysokos¢ do przejazddw wynoszaca
maks. 2,5 m ze wszystkimi rodzajami opon
Wypukta szyba tylna, przesuniete do przodu stupki
oraz smukfa maska silnika zapewniaja optymalng
widocznosé tytu

Drzwi wejsciowe blokowane do tytu

Koncepcja oswietlenia.

Reflektory halogenowe lub LED zapewniajg dobre

oswietlenie otoczenia w zakresie 360°.

A

(o]

Cztery reflektory LED lub dwa reflektory
halogenowe z przodu w dachu kabiny

Przednie swiatta oraz kierunkowskazy

Brak reflektoréw, dwa reflektory halogenowe,

dwa lub cztery reflektory LED z tytu na dachu kabiny
Swiatta tylne, reflektory jazdy do tytu oraz
kierunkowskazy z tytu

Obrotowe $wiatta ostrzegawcze
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CLAAS POWER SYSTEMS (CPS).

TORION 639 / 535.

Optymalny naped
dla najlepszych osiggow.

Rozwdj maszyn firmy CLAAS zawsze byt nieroztgcznie
powigzany z wysokg skutecznoscig, niezawodnoscig
i optymalng ekonomika dziatania.

Pod nazwg CLAAS POWER SYSTEMS (CPS) potagczono
najlepsze komponenty w niezréwnany system
napedowy firmy CLAAS. Wysoka moc pojawia sie
wtedy, gdy jest konieczna. Idealne dostosowanie

do systemow roboczych sprawia, ze mamy

do czynienia z technika, ktéra oszczedzajac paliwo,
szybko sie sptaca.

Idealne dopasowanie poszczegdlnych komponentéw
w catej technologii napeddw miato istotne znaczenie
réwniez podczas opracowywania TORION 639 / 535.
Dodajmy do tego jeszcze wyjgtkowa solidnosé
wszystkich elementdw, ktdra gwarantuje dtugotrwate
zadowolenie z tej tadowarki kotowe;.

CLAAS
POWER
SYSTEMS

66

CLAAS POWER SYSTEMS
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\Voc dostarczajgca przewage.

Przemyslana koncepcja.

Koncepcija solidnego napedu powstata z mysla o wymagajacych
zastosowaniach. Kompaktowa konstrukcja zapewnia dobrg
orientacje w kazdych warunkach. Do tego dochodzi optymalny
rozdziat masy gwarantujgcy maksymalng stabilnosé.

Solidne silniki Yanmar
generujg wystarczajaca
moc dla wszystkich
prac.

68

Trwate silniki.

W swojej codziennej pracy tadowarka kotowa potrzebuje silnika,
ktéry zapewnia maksymalng pewnosc¢ dziatania. W obu
matych modelach pracuja wydajne, 4-cylindrowe silniki marki
Yanmar, ktére dostarczajg moc 50 kW (68 KW) w przypadku
TORION 639 lub 46 kW (63 KM) w TORION 535. Sg one
solidne i fatwe w konserwacji oraz bezproblemowo zapewniajg
moc, ktdrej ta wszechstronna maszyna potrzebuje do rozmaitych
zastosowan w gospodarstwie.

TORION 639

kW 50
KM 68

° Cigz. wywr. — skret

Ciezarem wywracajacym przy skrecie okresla sie
taki ciezar w punkcie ciezkosci narzedzia roboczego,
ktory powoduje wywracanie tadowarki kotowej
przez os$ przednia. Maszyna znajduje sie przy tym
w statycznie niekorzystnej pozycji: ramie znajduje
sie w pozycji poziomej przy petnym skrecie maszyny.

46
63

@ Onciazenie uzytkowe

Wg ISO 14397-1 obciagzenie uzytkowe nie moze
przekracza¢ 50% cigzaru wywracajacego przy

Silnik

Czystsze powietrze.

Oba silniki 4-cylindrowe spetniaja wymogi normy emisji spalin
Stage lIIB (Tier 4i). Wtérna obrébka spalin odbywa sie

za posrednictwem filtra czgstek (DPF) dzigki zintegrowanemu
katalizatorowi utleniania paliwa (DOC). Nie ma koniecznosci
stosowania technologii SCR. Tryb regeneraciji filtra mozna
indywidualnie dostosowac do okolicznosci; zaleznie od potrzeb
przebiega on automatycznie lub recznie.

Indywidualna regeneracja.

— Regeneracja automatyczna zachodzi samoczynnie
przy biezacej pracy
— Operator inicjuje regeneracje reczng nacisnieciem przycisku
— W nieodpowiednim otoczeniu mozliwe jest wytaczenie
regeneraciji

© Wielkosé tyzki

Maksymalng stosowang wielkos$c¢ tyzki okresla sie
w oparciu o obcigzenie uzytkowe:

skrecie. Odpowiada to wspdtczynnikowi

bezpieczeristwa o wartosci 2. Dopuszczalne
obciazenie uzytkowe oblicza sie ze wzoru:

wielko$é tyzki = obcigzenie uzytkowe (t) / cigzar
wiasciwy materiatu (t/m?)

obcigzenie uzytkowe (t) = ciezar wywracajacy

przy skrecie () / 2
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Chtodzenie

Utrzymuje chtod —
nawet, gdy robi sie goraco.

Pyt pozostaje na zewnatrz.

Im czystsze powietrze zasysane do silnika, tym wyzsza moc.
W TORION swieze powietrze jest zasysane z pakietu chtodnic
i poddawane filtrowaniu wstepnemu. Filtr powietrza jest tatwo
dostepny po lewej stronie w przedziale silnika maszyny. Filtr
wstepny skutecznie usuwa duze czagsteczki zanieczyszczen

i pytu z filtra powietrza, chronigc go i utatwiajac konserwacie.

Chtodne powietrze wnika do wewnatrz.

Rowniez w matej serii TORION duzy pakiet chtodzacy zapewnia
wystarczajace rezerwy chtodzenia w kazdych warunkach
klimatycznych. Przede wszystkim inteligentne prowadzenie
powietrza od samego poczatku gwarantuje wysoka wydajnosé
chtodzenia: ciepto z silnika opuszcza przedziat silnika i nie jest
ponownie zasysane przez uktad.

Czyszczenie sprezonym powietrzem,

Wszystkie elementy pakietu chtodnic majg tak solidng
konstrukcije, ze nie trzeba czesto ich konserwowac. Ponadto
mozna je tatwo czysci¢ sprezonym powietrzem lub myjka
wysokocisnieniowa. Dzigki temu regularna pielegnacija

maszyny staje sie dziecinnie prosta.

tatwy i szybki dostgp do filtra powietrza

Filtr wstepny

niezawodnie usuwa Duza powierzchnia
zanieczyszczenia z zasysania powietrza
filtra powietrza. w pakiecie chtodnic
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Zachwycajacy komfort
Dezstopniowe] jazdy.

Sinik Yanmar

Pompa hydrostatyczna
Hydrostatyczny silnik napedu jezdnego
Wat Kardana — o$ przednia

Sztywna 0s tylna

oD O~ W N =

Sztywna o$ przednia

Hydrostatyczny system jazdy.

W matej serii TORION prace utatwia bezstopniowy, hydrostatyczny
uktad napedowy. Przekonuje on doskonatymi wiasnosciami
jezdnymi i umozliwia przy kazdej predkosci delikatng

i precyzyjna jazde oraz optymalne dozowanie sity przesuwu.
Na potrzeby jazdy w przdd i w tyt dostepna jest identyczna
moc jezdna.

Przektadnia hydrostatyczna
Z samoczynnym hamowaniem
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W celu optymalnego dopasowania TORION do danych
warunkéw pracy dostepne sg dwa zakresy jazdy.

Zakres jazdy Predkos¢

F 0-6 km/h
F2 0-20 km/h

Przetgczanie zachodzi w wygodny sposob za posrednictwem

przefacznika kotyskowego.

Naped jezdny

Hamowanie pedatem sprzegta.

Lekki nacisk na pedat hamulca z funkcjg sprzegta bezstopniowo
ogranicza predkosc¢ jazdy. Liczba obrotow silnika pozostaje
niezmieniona. Po petnym nacisnieciu pedatu hamulca nastepuje
automatyczne wyregulowanie napedu jazdy do zera oraz
aktywacja hamulca roboczego (hamulec bebnowy uruchamiany
hydraulicznie).

Czuta jazda przy kazdej predkosci obrotowej silnika

Zmniejszenie zuzycia paliwa

Ograniczenie zuzycia hamulcow

Najwyzsza wydajnos¢ zatadunku
Wygodna i precyzyjna jazda

Niezawodne zabezpieczenie maszyny.

Role hamulca postojowego w TORION petni mechaniczny
hamulec bebnowy na wale przedniej osi. DZzwignia jest tatwo
dostepna z lewej strony obok fotela operatora i w niezawodny
sposob zapobiega staczaniu sie maszyny.

Stata, powolna jazda.

W przypadku prac takich jak np. Scielenie czy zamiatanie,
ktére wymagaja duzej ilosci oleju przy niskiej predkosci jazdy,
uktad powolnej jazdy jest idealnym rozwigzaniem. Maszyna
jedzie ze stafg predkoscia w okreslonej pozycji. Konieczng
ilos¢ oleju hydraulicznego mozna ustawi¢ pedatem gazu
poprzez liczbe obrotdw silnika.

— Bezstopniowa regulacja mocy miedzy jezdnym i roboczym
uktadem hydraulicznym
— Wygodna i niemeczgca praca z okreslong pozycija sprzegta

Mechaniczny hamulec postojowy
z lewej strony obok fotela operatora
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Zapewnia bezpieczenstwo
W codziennegj pracy.

Osie zapewniajgce wysoka stabilnosc.

Mocne osie i w petni automatyczny, samoblokujacy réznicowy
mechanizm o wynoszacej 45% wartosci blokowania na
obydwu osiach zapewniajg maksimum bezpieczenstwa
podczas pracy w trudnych warunkach.

— Sztywno zamontowane osie planetarne dla wysokiej
stabilnosci podczas wszystkich prac

— Réwnomierne przenoszenie sit na wszystkie cztery kota

— Niewymagajace konserwaciji waty w celu zminimalizowania

naktadow na konserwacie Solidny przegub tamany o kacie wychylenia wynoszacym 10° kompensuje
nieréwnosci poditoza, zapewniajac wysoka stabilnos¢ i komfort jazdy.
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Inteligentna koncepcja
dla kazdego gospodarstwa.

Rowniez dla matej serii TORION obowigzuje zasada:

maszyna musi radzi¢ sobie z wysokimi masami uzytkowymi
przy maksymalnej stabilnosci. Gwarantem tego jest gteboko
osadzony punkt ciezkosci oraz wyjatkowo kompaktowa, niska
konstrukcja o tfgcznej wysokosci wynoszacej maks. 2,50 m.

Wahliwy przegub pokazuje swoje zalety szczegdlnie na ciasnej
przestrzeni — np. podczas prac zatadowczych wykonywanych
w bliskiej odlegtosci.

Automatyczny zaczep ze sworzniem

Podwozie

Zaczep przyczepy
dla szybkiego transportu.

Na potrzeby realizacji wszelkiego rodzaju prac transportowych
TORION dysponuje zaczepem z gtowicg kulowg (K 50) badz
automatycznym zaczepem ze sworzniem. Maksymalna masa
przyczepy wynosi 750 kg (niehamowanej) i 3500 kg

(z hamulcem najazdowym).

Przegub wahliwy
0 kgcie tamania 40°.

W centralnym przegubie pomiedzy przodem a tytem pracuje
sitownik o dziataniu dwustronnym, ktéry umozliwia osiggniecie
kata wychylenia 10° oraz kgta kierowania 40° z kazdej strony.
Solidny i trwaly przegub jest przeznaczony do ciezkich prac.
Dzieki niewielkiemu promieniowi zawracania TORION
sprawdza sie na ciasnej przestrzeni.

Promiei | |TORION 639 TORION 535
r

mm 4465 4230
r2 mm 2060 2060

Podane wartosci obowigzujg dla opon Dunlop 365 / 70 R 18 (TORION 535)
lub Dunlop 365 / 80 R 20 (TORION 639)

75



C|@ZKO praCUJaCy — Uklad zatadunku
uktad zatadunku.

Inteligentna koncepcja
do wszystkich zastosowan.

W TORION operator moze polega¢ na uktadzie
zatadunku, ktory oferuje wyrazne odcigzenie podczas
wszystkich prac. Chodzi tutaj o hydraulike roboczg
rozwijajgcg wystarczajgcg moc, kinematyke
umozliwiajaca prowadzenie rownolegte bez reczne;
korekty w trybie widet do palet oraz o stozkowe
ramie zapewniajace optymalng widocznos¢ dzwigara
narzedzi w kazdej pozyciji.
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Przekonuje szczegotam,
ktore umozliwiajg precyzyjnag prace,

Szybka wymiana.

Dzwigar narzedzi TORION zostat skonstruowany w sposob
gwarantujgcy potgczenie wolne od luzow i Scierania rowniez
w przypadku dtugotrwatych i ciezkich prac. Wszystkie
narzedzia robocze mozna wymieni¢ w najkrotszym czasie.
Solidne, hydrauliczne sworznie ryglujgce (40 mm) wytrzymuijg
nawet najwieksze obcigzenia. Niewielka odlegtos¢ od punktu
ciezkosci zapewnia maksymalne sity podnoszenia i zrywania.

— Duza, otwarta konstrukcja (szerokos¢ x wysokos¢
856 x 315 mm)
— katwo dostepne, ale dobrze chronione przytacza hydrauliki
— Najwyzsza stabilnos¢ i zywotnosé
— Dobra widocznos$¢ do przodu

Komfortowa amortyzacija.

Podczas jazdy amortyzacja wstrzaséw zapobiega kotysaniu
maszyny. Aktywacja jest mozliwa przy kazdej predkosci

za posrednictwem wiacznika kotyskowego. Nie tylko wyraznie

poprawia ona komfort jazdy, lecz rdwniez umozliwia dobre
prowadzenie i obstuge uktadu zatadunku nawet w trudnych
warunkach. Ponadto chronione sg réwniez powigzane
komponenty maszyny.
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Kinematyka idealna.

TORION wyposazono w sprawdzong, przejrzysta kinematyke
typu Z. Dzieki maksymalnej sile zrywania i wysokiej szybkosci
wysypu optymalnie nadaje sie do prac z pryzma materiatu.
Szybkie i tatwe napetnianie tyzki zapewnia wysokg wydajnosé
przetadunku.

Stozkowy wysiegnik zweza sie w kierunku kabiny. Dzieki temu
w kazdej jego pozycji zapewniony zostaje optymalny widok na
narzedzie robocze i zatadunek.

Ramie i kinematyka

Roéwnolegte prowadzenie widet w catej strefie podnoszenia
umozliwia wyjgtkowo bezpieczng i precyzyjng prace bez
koniecznosci recznego korygowania.

TORION Diugoscé wysiegnika  [Maks. wys.
przetadunku
639

mm 2300 3370
535 mm 2200 3190

Mechaniczny wskaznik nachylenia zapewnia statg kontrole nad katem narzedzia
roboczego.
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Radzi sobie ze wszystkimi wyzwaniam,
ktore napotka podczas pracy.
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Silna hydraulika z dodatkami.

Efektywne przesuwanie, podnoszenie ciezarow, szybkie

i precyzyjne tadowanie — w kazdym przypadku hydraulika
robocza dostarcza moc wystarczajgca do ciggtego wykonywania
pracy. Dla narzedzi roboczych z zaworami o dziataniu
dwustronnym, jak np. zamiatarka lub tyzka chwytakowa

w TORION, dostepne sg dwa dodatkowe zawory o wydajnosci
wynoszacej do 77 I/min (TORION 639) lub 70 I/min (TORION 535).
Wszystkie zlgcza hydrauliki sg fatwo dostepne, a jednoczesnie
bezpiecznie umieszczone na dzwigarze narzedzi. Obrotowy
uchwyt zapobiega ztamaniom wezy.

Komfortowa obstuga zaleznie od potrzeb.

Oba obwody hydrauliczne mogg by¢ sterowane z kabiny za
pomocg dzojstika lub dodatkowej dzwigni obstugowej. Do
obstugi zamontowanego narzedzia dostepne sg trzy rézne

opcije sterowania - otwieranie i zamykanie szufli chwytaka np.

za pomocg dodatkowej dzwigni, dzojstika lub przyciskéw
sterujgcych.

Roéwniez na potrzeby obstugi statego wydatku trzeciego
obwodu sterowania do dyspozyciji sg trzy mozliwosci
aktywaciji, dzieki czemu mozliwe jest wygodne zastosowanie
dotgczanych przyrzadodw, takich jak zamiatarka czy tyzka

do rozdziatu paszy.

Hydraulika robocza

Trzy warianty obstugi:

1 Komfortowa obstuga gérnym przyciskiem dzojstika
2 Obstuga dwoma dolnymi przyciskami dzojstika

3 Obstuga narzedzia roboczego dodatkowa dzwignig

Budowa Pompa zgbata
Zawory Zawory priorytetowe
Maks. wydatek pompy I/min 77 70
Maks. cisnienie robocze bar 230
Czas cyklu pracy przy obcigzeniu nominalnym
Predkos¢ podnoszenia S 6,5 53
Szybko$¢ wysypu S 1,5 1,3
Predko$¢ opuszczania (pusta) S 4,0 2,9
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W|e|e UJ[atWIa — Kabina i komfort
stanowisko pracy.

=
' | LA 7 .

Intuicyjna praca.

Przestronna i ergonomiczna kabina operatora zapewnia

I
doskonate warunki do komfortowej, bezpiecznej i wydajnej . TN \ .ii"w'"
pracy przez caly dzien. Przemyslane do najdrobniejszego ’I ..... MU S J
szczegotu stanowisko pracy przekonuje doskonatg i b irtrr -
widocznoscia. Intuicyjna koncepcja obstugi jest tatwa i [.]I.u.n..: : i

do opanowania i sprawia, ze ta maszyna to gwarantowane
wszechstronne rozwigzanie do wszystkich prac
na podwodrzu i w oborze.
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Wieksza wygoda operatora
| zwiekszona wydajnosc pracy.

Widok na wszystkie strony.

Kto w swojej maszynie czuje sie dobrze i bezpiecznie, osigga
doskonate wyniki. Kabina TORION spetnia wszelkie zyczenia
pod wzgledem dostepnego migjsca i wyposazenia.

Nisko schodzgca szyba przednia, wypukta szyba tylna, smukia
maska silnika oraz przesuniete w przdd stupki B zapewniaja
bardzo dobrg widocznosé. Zaréwno drzwi wejsciowe, jak

i prawe okno boczne (do wyboru z kgtem otwarcia 180°)

53 blokowane do tytu.
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Nisko schodzgca szyba przednia

Szes¢ punktow nawiewowych i cztery kratki nawiewowe
Pedat hamulca z funkcja sprzegta

Pedat gazu

Sterowany elektronicznie dzojstik z przetacznikiem wyboru

o~ 0N =

kierunku jazdy

6 Zespot wskaznikdw zapewniajgcy przeglad wszystkich
stanéw pracy

7 Zespot obstugi ogrzewania i klimatyzacji

8 Biegi pefzajace

9 Gniazdo 12V

10 Pole przyciskdw wszystkich funkcji maszyny

11 Liczne schowki i pojemnik

Dobra widocznos$¢ wszystkich narzedzi roboczych

Duzo miejsca na nogi.

Przestronne wnetrze kabiny o wysokosci 1,50 m zapewnia
maksymalng swobode ruchow podczas wszystkich prac.
Nawet bardzo wysokie osoby bez problemu moga przyjac¢
optymalng, ergonomiczng pozycje do komfortowej pracy.

Dzigki licznym schowkom o réznych wymiarach wszystkie
przybory robocze mozna bezpiecznie chowaé w maszynie.
Oprdécz uchwytdw na wszelkiego rodzaju butelki dostepny jest
schowek na przekaski, oddzielny schowek na dokumenty oraz
schowek z lewej strony fotela operatora.

Stylistyka

Widocznos¢ 360° dzigki zaokraglonej szybie tylnej

Fotele umozliwiajgce wygodng prace.

Za maksymalny komfort w TORION odpowiada amortyzowany
pneumatycznie, podgrzewany fotel z wysokim oparciem. Daje
on mozliwos¢ indywidualnej regulaciji gtebokosci i nachylenia.
Prawy podtokietnik jest zintegrowany w konsoli obstugowej. Lewy
podiokietnik jest dostepny na zyczenie.

TORION ma fotel z amortyzacja mechaniczna. Takie rozwiazanie
takze odcigza operatora dzieki wysokiemu komfortowi siedzenia
oraz szeregowi indywidualnych mozliwosci ustawienia.

Ogrzewany fotel z amortyzacja pneumatyczna
i wysokim oparciem plecéw

85



VWykonuje ciezka prace
| zapewnia tatwg obstuge.

Przejrzysty i intuicyjny w obstudze.

Kolorowy zespdt wskaznikow stanowi zrodto informacii
dotyczgcych eksploatacji maszyny. Lekko podniesione

i ustawione w polu widzenia operatora wskazniki i symbole
sg dobrze widoczne w kazdym oswietleniu.

Wystarczy jedno spojrzenie, aby operator zapoznat sie

z istotnymi parametrami, zyskujac szybki przeglad wszystkich
stanéw roboczych TORION. Symbole na wyswietlaczu

sg klarowne.

1 Wszystkie ikony symboli ostrzegawczych (kolor czerwony)
$g umieszczone w gornym obszarze zespotu wskaznikow

2 Symbole statusu informujg o aktualnym stanie roboczym
maszyny (kierunek jazdy, wybrany bieg, blokada hydrauliki
roboczej itd.)

3 Godziny pracy i kody serwisowe sa wyswietlane
w postaci cyfrowej

4 Wskaznik poziomu paliwa jest dobrze widoczny na srodku

narzedzia

Kolumna kierownicy
z bezstopniowa
regulacja wysokosci
i nachylenia

Intuicyjna i ergonomiczna obstuga.

Ergonomiczny dzojstik lub solidna dzwignia sterujaca (bez
przyciskéw) — niezaleznie od tego, czy jest to alternatywa,
zapewnia petng kontrole nad TORION podczas kazdego
rodzaju pracy. Zaréwno dzojstik, jak i dzwignia sterujgca sa
intuicyjne dla operatora, zapewniajgc precyzyjna i bardzo

wygodna obstuge TORION. Hydrauliczny system sterowania

pilotem zapewnia precyzyjne, proporcjonalne sterowanie
wszystkimi funkcjami.

Dzwignia obstugowa (A):

— Sprawdzona koncepcja

— Intuicyjna obstuga uktadu zatadunku
— Hydrauliczne sterowanie wstepne

Dzojstik (B):

— Funkcje obstugowe z mozliwoscig indywidualnego
dopasowania

— Komfortowa obstuga trzeciego obwodu sterowania
lub obstuga przyciskami

— Prosta i intuicyjna obstuga uktadu zatadunku

— Hydrauliczne sterowanie wstepne

Poreczne i regulowane.

TORION jest wyposazony w kolumne kierownicy z regulacja

bezstopniowa. Mozna szybko dopasowac kat nachylenia
porecznej kierownicy do swoich potrzeb.

Wskazniki i instrumenty obstugowe

Solidny i dobrze widoczny.

Zespot obstugi wszystkich pozostatych funkcji maszyny

i funkcji bezpieczenstwa znajduje sie wygodnie w zasiegu

prawej reki operatora. Przetgcznikami kotyskowymi

z kolorowymi oznaczeniami mozna aktywowac np. funkcje
ttumienia drgan, wybrac zakres jazdy, ustawi¢ dodatkowy

obwdd sterowania na tryb pracy ciagtej badz zablokowadé

hydraulike robocza.



Szybka i fatwa
konserwacja.

Swobodny dostep oszczedza czas.

Im szybszy dostegp do punktéw konserwacii, tym mniej czaso-
i kosztochtonne serwisowanie. W TORION wszystkie istotne
dla eksploatacji punkty sga od razu dostepne z ziemi — w
bezpieczny, tatwy i przejrzysty sposdb. Wszystkie punkty

kontroli i poziomu cieczy sg dobrze widoczne, a przejrzyscie
utozone komponenty w przedziale silnika — tatwo dostepne.

Centrala elektryczna w chronionym schowku. Wszystkie komponenty sg dobrze dostepne.
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Konserwacja

Centralne smarowanie obniza koszty.

Regularne smarowanie ogranicza zuzycie. Automatyczny
centralny uktad smarowania zapewnia doktadne przestrzeganie
okresdw smarowania. Podczas pracy kazdy punkt jest stale
smarowany doktadnie odmierzona iloscig smaru. Zapas smaru
znajduje sie w przezroczystym pojemniku 1,9 kg z lewej strony
maszyny.

Elektronika poktadowa wymaga ochrony.

W matych modelach TORION akumulator wraz z wytgcznikiem
znajdujg sie w fatwo dostepnym miejscu w przedziale silnika

z lewej strony. Pozostate bezpieczniki sg umieszczone

w chronionym schowku po prawej, zewnetrznej stronie kabiny.
Obudowe mozna tatwo zdja¢, co zapewnia bardzo tatwy
dostep do wszystkich komponentdéw.

tatwo dostepne gniazda.

Na tyle TORION znajduje sie 13-pinowe gniazdo przyczepy.
Na potrzeby pracy z zamiatarkami i innymi narzedziami
roboczymi na wsporniku Swiatet z przodu umieszczono
7-pinowe gniazdo z dwoma przetgczanymi wyjsciami.

89



| nte | i g e th n e , \/\/S po m ag aj aoe Wspomagajace rozwigzania elektroniczne
rozwigzania elektroniczne CLAAS.

Systemy wspomagania operatora.

W tadowarkach kotowych i teleskopowych SMART LOADING
taczy inteligentne systemy do optymalizacji maszyny w jeden
unikalny system wspomagania, ktdry aktywnie wspiera
operatora podczas zatadunku duzych tonazy. Programowanie
wysiegnika, automatyczne poziomowanie tyzki i system wazenia
ey . o z odliczaniem wstecznym optymalizujg caty cykl tadowania

e T

T

i zwigkszajg zarowno produktywnosé, jak i wydajnose
proceséw roboczych.

Zarzadzanie gospodarstwem
i danymi.

gt R T o

CLAAS TELEMATICS zapewnia statg kontrole maszyn CLAAS.
st s s o W = PO T — Dane przesytane regularnie przez maszyny mozna ogladaé na
e e RS M - . \omputerze lub smartfonie w aplikacjii CLAAS TELEMATICS.
' e : ' Dzieki funkciji automatycznej dokumentacii uzytkownik otrzymuije
A A H_w__; ¥ s =yx AN e = doktadne zestawienie aktywnosci maszyny na polach,
Tw e ) T | wgospodarstwie i na drodze. Coroczne aktualizacje gwarantuia,

ze system TELEMATICS jest zawsze dostepny w najbardziej
aktualnej wers;ji.

connected.

s e _ i) I oot Get connected.

Ly 3ty
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Wy R
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Nasi specjalisci odpowiedzialni za rozwigzanie EASY sg zawsze
do dyspozycji w kwestiach zwigzanych z tfgczeniem réznych
komponentéw i systemdw. Wspieraja klientow w integracii
maszyny CLAAS z danym Srodowiskiem systemowym

i w przygotowaniu jej pod katem systemodw kierowania i struktury
zarzadzania danymi. Pomagaja zapewnic, ze maszyny CLAAS
beda wysyta¢ i odbiera¢ dane do i z kazdego miejsca.
Ochrona przed dostepem niepowotywanych oséb — wygoda

i niezawodnos¢ dla Klientéw i ich pracownikéw. Wiasnie dlatego
nasze motto brzmi ,EASY — get connected”.




Cokolwiek sie dzigje.
CLAAS Service & Parts.

Wazne sg wymagania.

Mozna na tym polegac: jestesmy, gdy nas potrzeba.

Zawsze i wszedzie. Szybko. Niezawodnie. W razie potrzeby
24 godziny na dobe. Z precyzyjnym rozwigzaniem przedtuzajgcym
zycie maszyny, ktérej potrzebuje gospodarstwo. Cokolwiek
sie dzieje.

Czesci i akcesoria ORIGINAL.

Specjalnie dopasowane do maszyn: doktadnie pasujace
czesci zamienne, wysokojakosciowe materiaty eksploatacyjne
oraz pomocne akcesoria. Zachecamy do skorzystania

z bogatej oferty naszych produktdw z gotowymi rozwigzaniami,
ktdre sg niezbedne dla maszyny w celu zapewnienia 100%
bezpieczenstwa pracy. Cokolwiek sie dzieje.
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Dla gospodarstwa: CLAAS FARM PARTS.

CLAAS FARM PARTS oferuje bogaty asortyment z roznych
obszardw i réznych marek obejmujacy czesci zamienne

do wszystkich zastosowan w gospodarstwie rolnym.
Cokolwiek sig dzieje.

Zawsze na biezgco.

Partnerzy handlowi CLAAS na calym Swiecie korzystajg z
najlepszych warsztatow techniki rolniczej. Mechanicy sa
doskonale wykwalifikowanymi fachowcami dysponujgcymi
narzedziami specjalistycznymi i diagnostycznymi. Serwis
CLAAS dziata w bardzo wydajny sposoéb, catkowicie
spetniajacy oczekiwania klientdw w zakresie kompetencii i
niezawodnosci. Cokolwiek sie dzigje.

Bezpieczenstwo mozna zaplanowac.

Nasze produkty serwisowe pomagaja w zwigkszeniu
bezpieczenstwa pracy maszyn, minimalizujg ryzyko awarii

i umozliwiajg kalkulacje kosztow statych. CLAAS MAXI CARE
proponuje planowane bezpieczenstwo dla maszyn.
Cokolwiek sig dzieje.

Z Hamm na caty swiat.

Nasz centralny magazyn czesci zamiennych wysyta wszystkie
czesci ORIGINAL szybko i niezawodnie na caty $wiat. Lokalny
partner CLAAS jest w stanie w najkrétszym czasie zapewnic

wiasciwe rozwigzanie: dla zniw i dla gospodarstwa. Cokolwiek

sie dzieje.

CLAAS Parts Logistics Center w Hamm
w Niemczech dysponuje ponad 155 000
réznych czesci rozmieszczonych

na powierzchni ponad 100 000 m?.

CLAAS Service & Parts

Stata tgcznosc¢ z parterem handlowym i CLAAS.

Dzieki ustudze Remote Service partner handlowy CLAAS

ma bezposredni dostep do maszyn klientéw i okreslonych
danych, co pozwala na szybsze reagowanie w razie koniecznosci
przeprowadzenia konserwacii lub serwisowania.

Ponadto TELEMATICS oferuje mozliwos¢ kazdorazowego
wywotania przez Internet wszystkich waznych informacii
0 maszynie. Cokolwiek sie dzieje.
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Dostarcza przekonujacych argumentow.

Argumenty S

Pokazuje wielkosc.
TORION 1914/ 1812.

— Wydajne silniki Liebherr spetniajgce norme emisji spalin
Stage IV (Tier 4), o wysokiej mocy przy niskim zuzyciu paliwa

— Wydajna i efektywna przektadnia CMATIC dla maksymalnej
produktywnosci

— Optymalny rozdziat masy dzieki wyjatkowej pozyciji silnika
oraz inteligentnemu utozeniu pozostatych komponentdw
napedu

— Zoptymalizowany do pracy wybdr miedzy kinematykag
rolnicza i Z

— Perfekcyjne wzajemne dopasowanie optymalizaciji cykli
zatadunku z licznymi funkcjami SMART LOADING

— Koncepcja nowoczesnej, ergonomicznej kabiny z
bezpieczna i komfortowg obstugg takze w dtugie dni pracy

— Do 12 reflektoréow LED lub reflektoréw halogenowych
zapewnia optymalne oswietlenie podczas pracy noca

— Znakomity wyswietlacz obstugowy z funkcjg dotyku dla
tatwiejszej obstugi wszystkich funkcji maszyny i automatyki

— Trwatos$¢ i mate wymagania
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Zapewnia wydajnosc.
TORION 1511-1177,

— Wydajne silniki DPS spetniajgce norme emisji spalin
Stage IV (Tier 4), o wysokiej mocy i niskim zuzyciu paliwa

— Wydajne przektadnie VARIPOWER dla maksymalnej
produktywnosci

— Optymalny rozdziat masy dzieki wyjatkowej pozyciji silnika
oraz inteligentnemu utozeniu pozostatych komponentow
napedu

— Zoptymalizowany do pracy wybdr miedzy kinematykag P i Z

— Perfekcyjne wzajemne dopasowanie optymalizaciji cykli
zatadunku z licznymi funkcjami SMART LOADING

— Do 8 reflektoréw LED lub reflektorow halogenowych
zapewnia optymalne oswietlenie podczas pracy noca

— Koncepcja nowoczesnej, ergonomicznej kabiny z
bezpieczng i komfortowg obstugg takze w dtugie dni pracy

— Trwata — skonstruowana do najciezszych warunkow pracy

Gwarantuje zwrotnosc.
TORION 956 / 644 / 537 SINUS.

— TORION 956 SINUS: wydajny silnik 4-cylindrowy DPS,
76 kKW (106 KM), maks. 405 Nm przy 2000 obr./min, norma
emisji spalin Stage IV (Tier 4f)

— TORION 644 / 537 SINUS: solidny silnik 4-cylindrowy
Yanmar, 54 kW (73 KM), norma emisji spalin Stage V

— Naped hydrostatyczny do 40 km/h przy dwdch zakresach jazdy

— Nowo opracowane podwozie z kierowang osig tylng dla
optymalnej skretnosci

— Wyzsze obcigzenie uzytkowe dzigki maksymalnemu
podparciu i zabezpieczeniu przed przechyleniem

— Ramie robocze High Lift do 3,70 m wysokosci tadowania

— Kinematyka Z z optymalnym widokiem przyrzgddw

— Do 8 reflektoréw LED lub reflektorow halogenowych
zapewnia optymalne oswietlenie podczas pracy noca

— Koncepcja howoczesnej, ergonomicznej kabiny z
bezpieczng i komfortowa obstuga takze w dtugie dni pracy

Dowodzi szybkosci.
TORION 639 / 535.

— Wydajny silnik Yanmar o mocy do 50 kW (68 KM)

— Dzieki optymalnej pozycji punktu cigzkosci oraz niskie;
budowie maksymalna stabilnos¢ i bezpieczenstwo
w kazdym terenie

— Dzigki zwezajacemu sie wysiegnikowi i przemyslanej
koncepciji dachu doskonata widocznosc¢ i optymalny widok
na dzwigar narzedzi w kazdej pozycji

— Do 8 reflektoréw LED lub reflektorow halogenowych
zapewnia optymalne oswietlenie podczas pracy noca

— Niewielka wysokos$¢ do przejazddw ponizej 2,5 m

— Wyjatkowa zwrotnos¢ dzieki kgtowi tamania 40°
(optymalna do prac w ciasnej przestrzeni)

— Prosta i bezpieczna obstuga

— Niezawodna — skonstruowana do trudnych warunkdow

— Idealna jako maszyna do wszystkiego w gospodarstwach
mlecznych i przy uprawach specjalnych
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Porusza sie catkowicie do gory.
SMART PUSH.
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SMART PUSH sie nie przechyla.

W celu oprdznienia tyzki SMART PUSH nie trzeba jej wychyla¢
— materiat zostaje po prostu wysuniety na zewnatrz. Zwieksza
to wysokos¢ przetadunku w stosunku do zwyktej tyzki.

SMART PUSH jest solidna.

Napetnianie tyzki spychajacej SMART PUSH odbywa sie tak
samo, jak w przypadku kazdej innej tyzki: przez wjazd w stos
materiatu sypkiego, jak np. zrebki drewna, lub za pomocg
chwytaka goérnego, ktéry wykonuje cenng prace podczas
wyjmowania kiszonki z silosu kukurydzy lub trawy.

W celu opréznienia tyzka zostaje ustawiona w odpowiednigj
pozycji — na przyktad nad mieszalnikiem pasz lub punktem
podbierania materiatu instalacji biogazowej. Teraz potrzebne
jest tylko nacisniecie przycisku — po chwili nastepuje
hydrauliczne przesunigcie tylnej scianki tyzki w przdd i jej
oprdznienie.

SMART PUSH nie tylko oszczedza mase.

Mnigjsze tadowarki kotowe maja problemy z konwencjonalnymi
tyzkami wysokiego podnoszenia. Urzadzenia te sg czesto zbyt
drogie dla maszyny ekonomicznej i tak ciezkie, ze pozostawiajg
niewiele miejsca na udzwig. W tej sytuacji tyzka SMART PUSH
stanowi doskonatg alternatywe.
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SMART PUSH

Zalety:

— W celu zwigkszenia wysokosci przetadunku nie trzeba
ponosi¢ duzych naktadéw na wieksze tadowarki kotowe

— Przesuwanie zamiast wychylania pozwala na osiggniecie
wiekszych wysokosci przetadunku

— Mnigjsza masa zwieksza mozliwa pojemnosé

— Zabezpieczenie przecigzeniowe w niezawodny sposob
zapobiega przetadowaniu tyzki

— SMART PUSH to jedyna na rynku tyzka spychajgca
z chwytakiem gérnym

SMART PUSH [TORION 639 |TORION 535

tyzka z chwytakiem

720 |

830 |

920 |

1020 |

11401

tyzka do materiatow lekkich, mata
1600 | u] m]
1760 |

O o o

O O o o o

O Dostgpne  — Niedostepne
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N arZ@ d Zi a rO bocze , Narzedzia robocze N

tyzka do ziemi z zgbami zrywajgcymi (1) tyzka do materiatéw lekkich (3) o wysokim ciezarze nasypowym (1 /m?)

Pojemnos$¢ (m?) Szer. (mm) Masa (kg) 1914 1812 1511 1410 1177 639 535 Pojemnos¢ (m?3) Szer. (mm) Masa (kg) 1914 1812 1511 1410 1177 639 535
0,8 1900 303 = = = = = = o 1,4 2200 474 - = = = = = O
1,0 2100 354 - - - - - m] - 1,6 2400 507 - - — — — O _
1,8 2500 880 - - - - m] = = 25 2500 993 — - — _ O _ _
2,0 2500 938 = = = m = = - 3,0 2700 1020 = = = = O - -
2,1 2500 950 - - - - o - - 35 2700 1210 - - - m] m] = =
2,2 2500 933 - - u] - - - = 4,0 2700 1130 - - m] m] = = =
2,3 2500 = = = = o = = - 4,5 2700 1360 = = o - - - _
2,5 2500 1040 - - o - - - - 50 2950 1645 m] m| = - - - _
2,8 2700 1140 m] = = - - - -

3,0 2700 1180 - ] = - - - _

3,3 2700 1215 m] = = = = = -

tyzka do ziemi z krawedzig tnaca (2) tyzka wysokiego roztadunku (4)

Pojemnos¢ (m3) Szer. (mm) Masa (kg) 1914 1812 1511 1410 1177 639 535 Pojemnos¢ (m3) Szer. (mm) Masa (kg) 1914 1812 1511 1410 1177 639 535
0,8 1900 303 = - - - - - O 1,11 1900 — - _ — _ _ o o
1,0 2100 378 - - - - - o - 2,5 2500 1450 - - = - - _
1,8 2500 880 = = = - o - - 3,0 2700 1850 = = = o o - -
2,0 2500 938 - - = o — - - 3,5 2700 1952 - o o - - -
2,1 2500 950 - - - - o - - 4,0 2700 2012 - - m| = = = =
2,2 2500 933 = = m = = = - 4,08 2700 2010 o - - - - -
2,3 2500 1000 - - - m] - = = 4,0 2700 2290 - m] - - — - _
2,5 2500 1042 - - o - - - - 4,5 2700 2100 ] m| = - - - _
2,8 2700 1140 ] - - - - - = 4,52 2700 2390 m] = - - — — _
3,0 2700 1400 - o - - - - - 5,01 2700 2140 u] - - - — - -
3,3 2700 1430 m] = = = = = -

' Cylinder wewnetrzny

2 Cylinder zewnetrzny

3 Do kinematyki rolniczej z wysiegnikiem wysokim
4 Do kinematyki Z

O Dostgpne  — Niedostepne O Dostepne  — Niedostepne
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Narzedzia robocze.

(5]

Widty do palet (5)
Szeroko$¢  Szerokosc
dzwigara zebow
(mm) (mm)
1245 100

120
1778 150

150
2000 150

Grubosé
zebow
(mm)

Dt. zebow
(mm)
1200
1200
1200
1500
1500

tyzka SMART PUSH z chwytakiem gérnym (6)

Pojemnos¢ (m3)

0,72
0,83
0,92
1,02
1,14

O Dostgpne  — Niedostepne

100

Szer. (mm)
1400
1600
1800
2000
2200

Masa
Dzwigary / zeby Udzwig LSP
(kg) (kg) (mm)
121/120 2400 500
121/132 2400 500
233/220 5000 500
233/ 257 5000 500
350/390 7360 600

Masa (kg)

540

590

630

690

730

1914

1812 1511

o O

1410 1177

o O

O O O o O

o O

639

535

&

Narzedzia robocze

yka SWARTPUSHO) | | | |

Pojemnos¢ (m?3)
1,60
1,76
1,92
2,00
2,08
2,24
2,40

Szer. (mm)
2000
2200
2400
2500
2600
2800
3000

Masa (kg)
680

750

810

850

885

950

1010

1511

1410

1177

O 0o o o

639
]

535
m]

Lyza SWARTPUSH®) | | |

Pojemnos¢ (m3)
3,26
3,40
3,53
3,80
410

T Tylko z kinematyka réwnolegta
2 Tylko z kinematyka réwnolegta, lub z kinematyka réwnolegta i wysiegnikiem High Lift

O Dostepne  — Niedostepne

Szer. (mm)
2400
2500
2600
2800
3000

Masa (kg)
1190
1240
1290
1390
1490

1511

[m]

02
02
ot

1410

m]

o
o
o

1177
o

639

535
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Wymiary

De ) A
48°
| /
N | N
TORION 1914 /1812. TORION 1914 /1812.
Z kinematyka rolnicza, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi'. Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi'.
| [TORON1914 [TORON18I2 | _____[TORION 1914 __[TORION 1812
STD HL STD HL Przyrzad tngcy USM USM

Przyrzad tnacy USM USM USM USM Dtugosc¢ wysiegnika mm 2600 2600
Dtugos¢ wysiegnika mm 2600 3000 2600 3000 Pojemnosé tyzki wg ISO 75462 m? 4,00 3,60
Pojemno$¢ tyzki wg ISO 75462 m? 3,30 3,00 3,00 2,80 Szerokos¢ tyzki mm 2700 2700
Szeroko$¢ tyzki mm 2700 2700 2700 2700 Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45° (A) mm 2740 2810
Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45° (A) mm 2850 3460 2880 3520 Wys. zasypywania (B) mm 3500 3500
Wys. zasypywania (B) mm 3500 4100 3500 4100 Maks. wysoko$¢ dna tyzki (C) mm 3645 3645
Maks. wysokos¢ dna tyzki (C) mm 3795 4360 3795 4360 Maks. wysokoS¢ punkt obrotu tyzki (D) mm 3915 3915
Maks. wysoko$¢ punkt obrotu tyzki (D) mm 4075 4640 4075 4640 Maks. wysoko$¢ gornej krawedzi tyzki (E) mm 5775 5695
Maks. wysokoS¢ gornej krawedzi tyzki (E) mm 5620 6160 5580 6120 Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia i kacie wysypu 45° (F) mm 1250 1170
Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45° (F) mm 1174 1015 1135 960 Gtebokos¢ wykopu (G) mm 85 85
Gteboko$é wykopu (G) mm 80 80 80 80 Wysokos¢ nad kabing operatora (H) mm 3370 3370
Wysokos¢ nad kabing operatora (H) mm 3370 3370 3370 3370 Wysokos¢ nad wydechem (/) mm 3020 3020
Wysokos¢ nad wydechem () mm 3020 3020 3020 3020 Przeswit (J) mm 490 490
Przeswit (J) mm 490 490 490 490 Rozstaw osi (K) mm 3395 3395
Rozstaw osi (K) mm 3395 3395 3395 3395 Dhtugosc catkowita (L) mm 8580 8480
Dtugosc¢ catkowita (L) mm 8605 9080 8550 9000 Catkowita dtugos¢ zewngtrznej krawedzi dzwigara narzedzi (M) mm 7300 7300
Catkowita dtugos¢ zewngtrznej krawedzi dzwigara narzedzi (M) mm 7330 7850 7330 7850 Catkowita dtugos¢ punktu obrotu tyzki (N) mm 7158 7158
Catkowita dtugos¢ punktu obrotu tyzki (N) mm 7149 7670 7149 7670 Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki mm 6635 6610
Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki mm 6650 6885 6630 6850 Sita wyrywania (SAE) kN 140 130
Sita wyrywania (SAE) kN 130 125 125 134 Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana? kg 15550 13800
Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana® kg 14400 11800 12800 10600 Cigzar wywracajacy, peten skret® kg 13500 12000
Cigzar wywracajacy, peten skret® kg 12400 10100 11100 9100 Masa robocza® kg 18500 17800
Masa robocza® kg 19500 19750 18700 18950 Wymiary opon 23,5R 25 (L3) 23,5R 25 (L3)
Wymiary opon 23,5R 25 (L3) 23,5R 25 (L3)
" kyzka do ziemi o krétkim, prostym dnie dla blokady hydraulicznej. " kyzka do ziemi o krétkim, prostym dnie dla blokady hydraulicznej.
2 Pojemnosc¢ tyzki moze by¢ w praktyce o 10% wigksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopier napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu. 2 Pojemnosc tyzki moze by¢ w praktyce o 10% wieksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopien napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu.
3 Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. 3 Podane warto$ci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1). Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).
STD = standardowa dtugos¢ wysiegnika, HL = wysiegnik wysoki, USM = krawedz tnaca USM = krawedz tngca
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TORION 1914 / 1812.

Z kinematyka rolnicza, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do materiatéw lekkich.

| |oRioN 1914 TORION 1812

Duza gestos¢ materiatu (1 t/md)

Przyrzad tnacy

Pojemnosé tyzki m?
Szeroko$¢ tyzki mm
Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia (A) mm
Maks. wysoko$¢ nad gorng krawedzig tyzki (E) mm
Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F) mm
Dtugosc¢ catkowita (L) mm
Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana' kg
Ciezar wywracajacy, peten skret! kg
Masa robocza' kg
Wymiary opon

STD HL
USM USM
5,50 5,00
2950 2950
2450 3130
6060 6480
1550 1330
8900 9280
13200 11100
11300 9400
20100 20300
235R 25 (L3)

STD HL
UsM UsM
5,00 4,50
2950 2950
2550 3220
5900 6320
1450 1250
8770 9170
11900 9800
10200 8300
19200 19400
23,5R 25 (L3)

' Podane warto$ci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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TORION 1914 / 1812.

Z kinematyka rolnicza, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do wysokiego roztadunku.

Wymiary

Duza gestosé materiatu (1 t/m?) | [toRioN 1914 TORION 1812

Przyrzad tngcy

Pojemnosé tyzki m3
Szeroko$¢ tyzki mm
Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia (A) mm
Maks. wysoko$¢ nad gorng krawedzig tyzki (E) mm
Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F) mm
Dtugos¢ catkowita (L) mm
Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana'’ kg
Ciezar wywracajacy, peten skret! kg
Masa robocza’ kg
Wymiary opon

STD HL
UsM UsMm
5,00 4,50
2700 2700
4590 5160
6850 7300
1820 1650
9120 9550
12900 10500
10900 8900
20600 20800
23,5R 25 (L3)

STD HL
UsMm UsM
4,50 4,00
2700 2700
4550 5040
6680 7120
1790 1560
9000 9410
11400 9200
9700 7700
19700 19900
23,5R 25 (L3)

' Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petinym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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Wymiary

TORION 1914 /1812. TORION 1914 /1812.

Z kinematyka rolnicza, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet. Z kinematyka typu Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet.

Widy do palet FEM IV - -
Wysoko$¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) 1840 1840 WysokoS¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) 1780 1780

Maks. wysokos¢ podnoszenia (C) mm 3835 3835 Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3680 3680

Maks. wysoko$¢ nad widtami do palet (E) mm 4825 4825 Maks. wysoko$¢ nad widtami do palet (E) mm 4680 4680

Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 985 985 Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 1020 1020
Maksymalny zasieg (F maks.) mm 1680 1680 Maksymalny zasieg (F maks.) mm 1655 1655

Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F min.) mm 750 750 Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F min.) mm 835 835

Dtugos¢ zgbdw widet (G) mm 1500 1500 Dtugos¢ zebdw widet (G) mm 1500 1500

taczna dtugos¢ maszyny podstawowej (L) mm 7380 7380 taczna dtugosc maszyny podstawowej (L) mm 8300 8300

Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana' kg 10700 9500 Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana'’ kg 10700 9500

Cigzar wywracajacy, peten skret’ kg 9200 8300 Cigzar wywracajacy, peten skret! kg 9200 8300
Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierownym terenie kg 5520 4980 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierownym terenie kg 5490 4830

= 60% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu? = 60% statycznego ciezaru wywracajacego przy tamaniu?

Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w rownym terenie kg 7360 6640 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w réwnym terenie kg 65003 58003

= 80% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu? = 80% statycznego ciezaru wywracajacego przy tamaniu?

Masa robocza’ kg 18500 17800 Masa robocza' kg 18050 17400
Wymiary opon 23,5R 25 (L3) 23,5R 25 (L3) Wymiary opon 23,5R 25 (L3) 23,5R 25 (L3)

' Podane wartosci obowiazuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
' Podane warto$ci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1). 2 Wg EN 474-3.

2 Wg EN 474-3. 3 Obcigzenie uzytkowe ograniczone sitownikiem kinematyki Z.
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TORION 1511-1177.

Z kinematyka P, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi.

HL

Przyrzad tnacy

Dtugos¢ wysiegnika

Pojemnos¢ tyzki wg ISO 7546

Szerokosc tyzki

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45° (A)
Wys. zasypywania (B)

Maks. wysokos¢ dna tyzki (C)

Maks. wysoko$¢ punkt obrotu tyzki (D)

Maks. wysoko$¢ gornej krawedzi tyzki (E)

Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia i kacie wysypu 45° (F)
Gtebokos¢ wykopu (G)

Wysokos¢ nad kabing operatora (H)

Wysoko$¢ nad wydechem (1)

Przeswit (J)

Rozstaw osi (K)

Dtugo$c¢ catkowita (L)

Catkowita dtugo$¢ zewnetrznej krawedzi dzwigara narzedzi (M)
Catkowita dtugos¢ punktu obrotu tyzki (N)

Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki

Sita wyrywania (SAE)

Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana?

Ciezar wywracajacy, peten skret?

Masa robocza?

Wymiary opon

mm
m3
mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
kN

kg

kg

kg

11 10

STD HL STD HL STD
UsM UsMm UsM UsM usMm UsM
2570 3000 2570 3000 2570 3000
2,50 2,50 2,30 2,30 2,10 2,10
2500 2500 2500 2500 2500 2500
2740 3306 2790 3350 2775 3335
3480 4040 3480 4040 3380 3980
3680 4260 3680 4260 3610 4190
3930 4510 3930 4510 3860 4435
5350 5910 5290 5860 5130 5700
1160 1080 1110 1030 1170 1100
55 25 99 25 120 95
32560 3250 3250 3250 3200 3200
2950 2950 2950 2950 2900 2900
490 490 490 490 460 460
2975 2975 2975 2975 2925 2925
7790 8330 7720 8260 7690 8220
6528 7074 6528 7074 6581 7120
6372 6915 6372 6915 6424 6963
6110 6390 6090 6370 5950 6220
112 112 108 108 100 100
10920 9000 10300 8410 9000 7400
9750 7800 9100 7350 7750 6500
14300 14560 13900 14160 12620 12880

20,5R 25 (L3) 20,5R 25 (L3) 17,5R 25 (L3)

T Pojemnosé tyzki moze by¢ w praktyce o ok. 10% wieksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopieri napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu.
2 Podane wartosci obowigzuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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TORION 1511-1177.

Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi'.

Wymiary

Przyrzad tnacy

Dtugosc wysiegnika mm
Pojemnos$c tyzki wg ISO 75462 m?3
Szeroko$¢ tyzki mm

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45°  mm
A

Wys. zasypywania (B) mm
Maks. wysoko$¢ dna tyzki (C) mm
Maks. wysoko$¢ punkt obrotu tyzki (D) mm
Maks. wysokoS¢ gornej krawedzi tyzki (E) mm
Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 45° (F) mm
Glebokos¢ wykopu (G) mm
Wysoko$¢ nad kabing operatora (H) mm
Wysoko$¢ nad wydechem (1) mm
Przeswit (J) mm
Rozstaw osi (K) mm
Dtugos¢ catkowita (L) mm
Catkowita dtugos¢ zewnetrznej krawedzi dzwigara narzedzi (M) mm
Catkowita dtugos$¢ punktu obrotu tyzki (N) mm
Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki mm
Sita wyrywania (SAE) kN
Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana® kg
Ciezar wywracajacy, peten skret® kg
Masa robocza® kg
Wymiary opon

1 kyzka do ziemi o krétkim, prostym dnie dla blokady hydraulicznej.

usMm
2500
2,50
2500
2710

3480
3680
3930
5330
1110
40
3250
2950
490
2975
7680
6432
6273
6080
105
11200
9800
14400
20,5R 25 (L3)

UsM
2500
2,30
2500
2760

3480
3680
3930
5270
1060
40
3250
2950
490
2975
7610
6432
6273
6050
100
10200
9000
13700
20,5R 25 (L3)

usMm
2400
1,80
2500
2720

3320
3510
3760
4980
975
80
3200
2900
460
2925
7380
6360
6203
5890
86
8300
7200
11400
17,5R 25 (L3)

2 Pojemnosc¢ tyzki moze by¢ w praktyce o ok. 10% wieksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopien napemienia tyzki zalezy od danego materiatu.
3 Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

USM = krawed? tnaca

Komentarz: podczas prac z pryzma niedozwolone sg zgby, hydrauliczne urzadzenie do szybkiej wymiany oraz zestawy montazowe.
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TORION 1511-1177.

Z kinematyka P, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do materiatow lekkich.

| [toRioN 151 TORION 141

Duza gestos¢ materiatu (1 t/md)

Przyrzad tnacy
Pojemnosé tyzki
Szerokose tyzki

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysoko$ci podnoszenia (A)

Maks. wysoko$¢ nad gorng krawedzig tyzki (E)
Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F)
Dtugosc¢ catkowita (L)

Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana'
Ciezar wywracajacy, peten skret!

Masa robocza!

Wymiary opon

mm
mm
mm
mm
mm
kg
kg
kg

1 ]

STD HL STD HL
UsMm UsM USM USM
4,50 4,00 4,00 3,50
2700 2700 2700 2700
2380 3110 2490 3140
5705 6170 5585 6020
1470 1260 1360 1230
8110 8500 7955 8450
10200 8700 9900 8000
9010 7600 8730 7040
14710 14740 14100 14450

20,5R 25 (L3) 20,5R 25 (L3)

TORION 1177

STD HL
UsM UsMm
3,50 3,00
2700 2700
2480 3215
5390 5900
1460 1220
7940 8290
8450 7150
7400 6280
12950 13050
17,5R 25 (L3)

' Podane warto$ci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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TORION 1511-1177.

Z kinematyka réwnolegta, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka wysokiego roztadunku.

Duza gestosé materiatu (1 t/m?) | [roRioN 151 TORION 1410 TORION 1177

Przyrzad tngcy
Pojemnosé tyzki
Szerokose tyzki

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia (A)

Maks. wysoko$¢ nad gérng krawedzig tyzki (E)
Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F)
Dtugos¢ catkowita (L)

Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana'’
Ciezar wywracajacy, peten skret!

Masa robocza'

Wymiary opon

mm
mm
mm
mm
mm
kg
kg
kg

1

STD HL
UsM UsMm
4,00 3,50
2700 2700
4470 5300
6410 7095
1550 1270
8210 8620
9280 7680
8200 6760
15360 15560

20,5R 25 (L3)

STD HL
USM UsM
3,50 3,00
2700 2700
4560 5320
6420 6985
1460 1250
8080 8590
8800 7100
7720 6280
14930 15090
20,5R 25 (L3)

Wymiary

STD HL
UsM USM
3,00 2,50
2700 2500
4530 5090
6260 6680
1550 1370
8080 8530
7420 6380
6510 5590
13590 13450
17,5R 25 (L3)

' Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petinym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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VWymiary. Wiy

TORION 1511-1177. TORION 1511-1177.

Z kinematyka typu P, dZzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet. Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet.

Wiy dopalet [ [IORONI51____ [TORION1410  [TORON 1177 | widlydopalet | JIORON1511_____[TORON 1410 [TORION 1177 |
Rodzaj widet do palet FEM IV FEM III FEM IV FEM IlI FEM IlI Typ widet zatadowczych FEM IV FEM IlI FEM IV FEM III FEM III
Dtugosc wysiegnika mm 2570 2570 2570 2570 2570 Dtugosc wysiegnika mm 2500 2500 2500 2500 2400
Wysoko$¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) mm 1700 1740 1700 1740 1670 WysokoS¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) mm 1740 1780 1740 1780 1680
Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3705 3740 3705 3740 3675 Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3700 3740 3700 3740 3570
Maks. wysokos¢ nad widtami do palet (E) mm 4700 4664 4700 4664 4600 Maks. wysokos¢ nad dzwigarem widet (E) mm 4695 4664 4695 4664 4500
Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 1080 1060 1080 1060 1240 Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 995 965 995 965 1010
Maksymalny zasieg (F maks.) mm 1680 1700 1680 1700 1800 Maksymalny zasieg (F maks.) mm 1640 1660 1640 1660 1650
Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia (F min.) mm 715 735 715 735 840 Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia (F min.) mm 690 710 690 710 730
Dtugos¢ zgbdw widet (G) mm 1200 1200 1200 1200 1200 Dtugos¢ zghdw widet (G) mm 1200 1200 1200 1200 1200
taczna dtugos¢ maszyny podstawowe;j (L) mm 6620 6590 6620 6590 6650 taczna dtugos¢ maszyny podstawowe;j (L) mm 6530 6510 6530 6510 6435
Cigzar wywracajacy, maszyna wyprostowana' kg 8650 8750 8080 8150 7110 Cigzar wywracajacy, maszyna wyprostowana'’ kg 8500 8580 7620 7700 6200
Ciezar wywracajacy, peten skret! kg 7650 7710 7120 7200 6240 Ciezar wywracajacy, peten skret! kg 7500 7560 6700 6800 5500
Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nieréwnym terenie kg 4550 4620 4270 4320 3700 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierdwnym terenie kg 4480 4520 4000 4050 3290
= 60% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu? = 60% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu?

Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w rdwnym terenie kg 6000 50008 5700 50002 4900 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w rownym terenie kg 52008 50004 52003 50004 42008
= 80% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu? = 80% statycznego cigzaru wywracajacego przy tamaniu?

Masa robocza' kg 14040 13810 13670 13430 12200 Masa robocza' kg 14060 13820 13450 13200 11060
Wymiary opon 20,5R 25 (L3) 20,5R 25 (L3) 17,5R 25 (L3) Wymiary opon 20,5R 25 (L3) 20,5R 25 (L3) 17,5R 25 (L3)

' Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi sSrodkami smarnymi, petinym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.

' Podane wartosci obowigzuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg masg uzytkowa i ciezar wywracajacy (Cigzar wywracajgcy przy petnym tamaniu wg 1ISO 14397-1). 2 Wg EN 474-3.

2 Wg EN 474-3. 3 Obcigzenie uzytkowe ograniczone sitownikiem kinematyki Z.

3 Cigzar uzytkowy ograniczony dzwigarem widet FEM Ill i zebami do 5000 kg. 4 Obcigzenie uzytkowe ograniczone dzwigarem widet FEM Il i zebami do 5000 kg.
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Wymiary

TORION 956 SINUS. TORION 956 SINUS.

Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi. Z kinematyka typu Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do materiatdw lekkich.

|  [ORON9SSNUS | | [ORON9SSNUS |
STD HL STD HL

Przyrzad tngcy USM USM Przyrzad tngcy USM USM

Dtugosc wysiegnika mm 2400 2645 Pojemnosé tyzki m3 2 2

Pojemnos¢ tyzki wg ISO 7546 m? 1,40 1,30 Szerokosc tyzki mm 2500 2500

Szerokoscé tyzki mm 2400 2400 Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia (A) mm 2745 3020

Cigzar wiasciwy materiatu t/m3 1,80 1,60 Maks. wysoko$¢ nad gorng krawedzig tyzki (E) mm 4970 5265

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 44° (A) mm 2915 3170 Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F) mm 1010 1020

Wys. zasypywania (B) mm 3370 3645 Dtugo$c¢ catkowita (L) mm 6540 6865

Maks. wysokos¢ dna tyzki (C) mm 3500 3785 Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana'’ kg 5680 4955

Maks. wysokos¢ punkt obrotu tyzki (D) mm 3720 4010 Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie 30°° kg 5200 4535

Maks. wysokos¢ gornej krawedzi tyzki (E) mm 4795 5020 Masa robocza' kg 9250 9610

Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia i kacie wysypu 44° (F) mm 785 860 Wymiary opon 17,5 MI XTLA L2

Maks. zasieg przy kacie wysypu 44° (F maks.) mm 1630 1915

Gtebokos¢ wykopu (G) mm 70 125

Wysoko$¢ nad kabing operatora (H) mm 3025 3025

Wysokos¢ nad wydechem (1) mm 2525 2525

Przeswit (J) mm 430 430

Rozstaw osi (K) mm 2600 2600

Dtugo$¢ catkowita (L) mm 6360 6750

Catkowita dtugosc¢ zewnetrznej krawedzi dZzwigara narzedzi (M) mm 5600 5960

Catkowita dtugo$¢ punktu obrotu tyzki (N) mm 5445 5781

Promien zawracania nad zewngtrzng krawedzig tyzki mm 4450 4675

Sita wyrywania kN 68 70

Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana? kg 6095 5275

Ciezar wywracajacy przy skrecie 30°2 kg 5575 4825

Masa robocza? kg 9070 9120

Wymiary opon 17,5 MI XTLA L2

T Pojemnosé tyzki moze by¢ w praktyce o ok. 10% wieksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopieri napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu.

2 Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. ' Podane wartosci obowigzuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1). Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).
STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca
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\/\/ym|ary Wymiary I
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TORION 956 SINUS. TORION 956 SINUS.
Z kinematyka typu Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka wysokiego roztadunku. Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet.
Wysoki cigzar nasyoowy | [TORON9S6SNUS | | [ORON9SSNUS |
STD HL STD HL
Przyrzad tngcy USm Usm Typ widet zatadowczych FEM Il FEM III
Pojemnosé tyzki m? 2,20 1,80 Dtugos¢ wysiegnika mm 2400 2645
Szerokosc¢ tyzki mm 2500 2200 WysokoS¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) mm 1745 1724
Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia (A) mm 4200 4580 Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3575 3865
Maks. wysoko$¢ nad gérng krawedzig tyzki (E) mm 5760 6060 Maks. wysoko$¢ nad dzwigarem widet (E) mm 4495 4785
Zasieg przy maks. wysoko$ci podnoszenia (F) mm 1400 1470 Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 765 1095
Dtugosc¢ catkowita (L) mm 6965 7300 Maks. zasieg (F maks.) mm 1460 1705
Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana' kg 4655 4150 Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia (F min.) mm 615 645
Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie 30°° kg 4260 3800 Dtugosc zebdw widet (G) mm 1200 1200
Masa robocza’ kg 9985 9870 taczna dtugos¢ maszyny podstawowej (L) mm 5640 5970
Wymiary opon 17,5 MIXTLA L2 Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana' kg 4500 3980
Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie 30°° kg 4120 3640
Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierownym terenie kg 2475 2185
= 60% statycznego ciezaru wywracajacego przy tamaniu?
Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierownym terenie kg 3300 2900
= 80% statycznego ciezaru wywracajacego przy tamaniu?
Masa robocza’ kg 8930 9030
Wymiary opon 405/70R18 L2
' Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. ' Podane wartosci obowigzuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1). Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).

STD = standardowa dtugos¢ wysiegnika, HL = wysiegnik wysoki, USM = krawedz tnaca 2 Wg EN 474-3.
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VWymiary. Wiy

TORION 644 / 537 SINUS. TORION 644 / 537 SINUS.

Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi. Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet.

| [TORON644SINUS___[TORION 537 SINUS | | [TORION 644 SINUS_____[TORION 537 SINUS |
STD HL STD STD HL STD

Przyrzad tngcy USM USm USMm Typ widet zatadowczych FEMII FEMII FEMII

Dtugosc wysiegnika mm 2250 2560 2150 WysokoS¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) mm 1500 1490 1450

Pojemnos¢ tyzki wg ISO 7546' m? 1,20 1,00 0,90 Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3175 3615 3045

Szeroko$¢ tyzki mm 2330 2100 2050 Maks. wysoko$¢ nad dzwigarem widet (E) mm 3840 4280 3715

Cigzar wtasciwy materiatu t/m3 1,80 1,80 1,80 Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 810 1200 740

Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 42° (A) mm 2645 3145 2550 Maks. zasieg (F maks.) mm 1330 1640 1235

Wys. zasypywania (B) mm 2870 3000 3450 Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia (F min.) mm 570 500 525

Maks. wysoko$¢ dna tyzki (C) mm 3145 3585 3015 Dtugosc zehow widet (G) mm 1200 1200 1200

Maks. wysoko$¢ punkt obrotu tyzki (D) mm 3345 3785 3215 taczna dtugos¢ maszyny podstawowej (L) mm 5040 5425 4825

Maks. wysokos¢ gornej krawedzi tyzki (E) mm 4260 4680 4040 Cigzar wywracajacy, maszyna wyprostowana' kg 3840 3400 3215

Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 42° (F) mm 910 875 815 Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie 30°° kg 3500 3090 2930

Maks. zasieg przy kacie wysypu 42° (F maks.) mm 1645 1935 1500 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierdwnym terenie kg 2100 1850 1820

Gtebokos¢ wykopu (G) mm 95 110 80 = 60% statycznego cigzaru wywracajacego przy tamaniu?

Wysoko$¢ nad kabing operatora (H) mm 2780 2780 2750 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierdwnym terenie kg 2500 2470 2300

Wysokos¢ nad wydechem (1) mm 2010 2010 1980 = 80% statycznego cigzaru wywracajacego przy tamaniu?

Przeswit (J) mm 295 295 285 Masa robocza’ kg 5445 6175 6490

Rozstaw osi (K) mm 2300 2300 2150 Wymiary opon 405/70R18 L2 365/70R18 L2

Dtugo$¢ catkowita (L) mm 5815 6170 5495

Catkowita dtugosc¢ zewnetrznej krawedzi dZzwigara narzedzi (M) mm 4900 5285 4660

Catkowita dtugo$¢ punktu obrotu tyzki (N) mm 4830 5200 4590

Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki mm 4225 4325 3885

Sita wyrywania kN 55 59 48

Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana? kg 4850 4100 4070

Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie 30°2 kg 4430 3750 3750

Masa robocza? kg 6390 6630 5550

Wymiary opon 405/70R18 L2 365/70R18 L2

T Pojemnosé tyzki moze by¢ w praktyce o ok. 10% wieksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopieri napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu.

2 Podane wartosci obowigzujg z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. ' Podane wartosci obowigzuja z podanym wyzej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1). Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniajg mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy petnym tamaniu wg ISO 14397-1).
STD = standardowa dtugos$¢ wysiegnika, HL = wysiggnik wysoki, USM = krawedz tngca 2 Wg EN 474-3.
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Wymiary

TORION 639 / 535. TORION 639 / 535.

Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i tyzka do ziemi. Z kinematyka Z, dzwigarem narzedzi z uktadem szybkiej zmiany i widtami do palet.
| [10RON63) _ [TORONSH | .| [/ORON63) [TORONS35 |
Przyrzad tnacy uUsm USM Typ widet zatadowczych FEMII FEMII
Dtugosc wysiegnika mm 2300 2200 Wysoko$¢ podnoszenia przy maks. zasiegu (A) mm 1470 1370
Pojemnos¢ tyzki wg ISO 7546' m3 1,00 0,80 Maks. wysoko$¢ podnoszenia (C) mm 3200 3000
Szeroko$¢ tyzki mm 2100 1900 Maks. wysoko$¢ nad dzwigarem widet (E) mm 3865 3680
Ciezar wtasciwy materiatu t/m3 1,80 1,80 Zasieg w pozycji zatadunku (F) mm 830 780
Wys. dolnej krawedzi przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 42° (A) mm 2640 2525 Maks. zasieg (F maks.) mm 1330 1220
Wys. zasypywania (B) mm 3000 2800 Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia (F min.) mm ®15 450
Maks. wysokos¢ dna tyzki (C) mm 3180 2990 Dtugosc zebdw widet (G) mm 1200 1200
Maks. wysoko$¢ punkt obrotu tyzki (D) mm 3370 3190 taczna dlugos¢ maszyny podstawowej (L) mm 4744 4700
Maks. wysokos$¢ gormej krawedzi tyzki (E) mm 4260 4030 Ciezar wywracajgcy, maszyna wyprostowana'’ kg 3500 3200
Zasieg przy maks. wysokosci podnoszenia i kacie wysypu 42° (F) mm 810 750 Ciezar wywracajacy przy skrecie 40°° kg 3100 2800
Maks. zasieg przy kacie wysypu 42° (F maks.) 1600 1490 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w nierdwnym terenie kg 1850 1650
Gtebokos¢ wykopu (G) mm 57 70 = 60% statycznego cigzaru wywracajgcego przy tamaniu?

Wysoko$¢ nad kabing operatora (H) mm 2460 2460 Dopuszczalne obcigzenie uzytkowe w rownym terenie kg 24008 20008
Wysoko$¢ nad wydechem () mm 1810 1810 = 80% statycznego ciezaru wywracajgcego przy tamaniu?

Przeswit (J) mm 325 325 Masa robocza' kg 5470 5050
Rozstaw osi (K) mm 2150 2150 Wymiary opon 340/80R 18 340/80R 18
Dtugos¢ catkowita (L) mm 5515 5415

Catkowita dtugosc¢ zewnetrznej krawedzi dzwigara narzedzi (M) mm 4640 4595

Catkowita dtugo$¢ punktu obrotu tyzki (N) mm 4570 4525

Promien zawracania nad zewnetrzng krawedzig tyzki mm 4465 4230

Sita wyrywania (SAE) kN 56 46

Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana? kg 4400 3900

Ciezar wywracajacy przy skrecie 40°2 kg 3850 3450

Masa robocza? kg 5600 5180

Wymiary opon 340/80R 18 340/80R 18

' Pojemnosc tyzki moze by¢ w praktyce o ok. 10% wigksza niz wynika to z normy ISO 7546. Stopien napetnienia tyzki zalezy od danego materiatu. ' Podane wartosci obowigzujg z podanym nizej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem.
2 Podane wartosci obowigzujg z podanym nizej ogumieniem, ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i cigzar wywracajacy (cigzar wywracajacy przy skrecie 40° wg ISO 14397-1).

Wymiary opon i wyposazenie dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i ciezar wywracajacy (ciezar wywracajacy przy skrecie 40° wg ISO 14397-1). 2 Wg EN 474-3.

USM = krawedz tngca 8 Masa uzytkowa ograniczona sitownikiem wysypu.
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TORION 1914 1812 1511 1410 1177 TORION 1914 1812 1511 1410 1177 TORION 1914 1812
Uktad zatadunku Pojemnosci zbiornikow Ogumienie! Szer. pojazdu?
Masa robocza’ kg 19500 18700 14300 13900 12620 Zbiornik paliwa — olej napedowy | 280 280 205 205 205 23,5 R 25 Michelin XHA2 (L3), profil przemystowy m 2,65 2,65
Dostegpne warianty wysiegnika Rolniczy / Rolniczy ~ Rolniczy / Rolniczy P/ P wysoki/ Z P /P wysoki/ Z P/ P wysoki/ Z Zbiornik na mocznik | 67,50 67,50 20,00 20,00 20,00 23,5 R 25 Bridgestone EM VJT (L3), profil przemystowy m 2,67 2,67
wysoki / Z wysoki / Z Olej hydrauliczny — ilo$¢ catkowita I 175 175 180 180 170 23,5 R 25 Goodyear RT-3B (L3), profil przemystowy m 2,67 2,67
Cigzar wywracajacy przy peinym skrecie (maks.)? kg 12400 11100 9750 9100 7750 0si 23,5 R 25 Goodyear TL-3A+ (L3), profil przemystowy m 2,67 2,67
Ciezar wywracajacy, maszyna wyprostowana? 14400 12800 10920 10300 9000 s,|e ) 23,5 R 25 Michelin XTLA (L2), profil przemystowy m 2,65 2,65
0$ przednia Sztywna Sztywna L )
i inp 4)3 \ i ) o 5 . o L 650/ 75 R 32 Michelin Mega X Bib, AS m 2,71 2,71
Silnik — Stage IV (Tier 4) 08 tylna® 0 wahliwa z katem wychylenia osi 0$ wahliwa z katem wychylenia osi 10° z kazdej strony T O e A T 2T, 05 o o
Producent Liebherr Liebherr DPS DPS DPS 13°  kazdej strony fef6h0g SR m ' :
Typ D944 A7 D934 A7 404HFLO9 404HFLO9 404HFLO9 Blokada mech. ré2n. przedniej osi Samoblokujacy mech. réznic. 45°  Samoblokujacy mech. réznic. 45° na obydw osiach 750./65 R 26 Michelin Cerexoib, AS m 2,89 2,89
Typ / liczba cylindrow R4 R4 R4 R4 R4 na obydwu osiach
Pojemnosc¢ | 7,96 7,01 4,50 4,50 4,50 Kat tfamania (w kazda strone) stopnie 40 40 40 40 40
Maks. moc brutto wg ISO 3046 i SAE J1995 KW/KM  168/228 143/195 123/167 114/155 103/140
) : ) Hamulec roboczy
(przy 1100— (przy 1100- (przy 2000 obr./min) (przy 2000 obr./min) (przy 2000 obr./min) ) )
: " Budowa Hamulce hydrauliczne (mokry hamulec Hamulce hydrauliczne (mokry hamulec ptytkowy,
1800 obr./min) 1800 obr./min) plytkowy, dwa oddzielne obwod dwa oddzielne obwody hamulcowe)
Maks. moc netto wg ISO 9249 i SAE J1349 KW/KM  165/224 140/191 121/165 112/152 101/137 i hamulcowe) i i
(przy 1100~ (przy 1100— (brzy 2000 obr./min) (przy 2000 obr./min) (przy 2000 obr./min) , : : ——— —— : R TORION [ s Juo 177
. . Pozycja Naped koricowy osi przednigj i tylnej Obudowa mechanizmu réznicowego osi przedniej i tylnej
1800 obr./min) 1800 obr./min) Ogumienie’ Szer. pojazdu?
Maks. moment obrotowy wg ISO 9249 i SAE J1349  Nm 1433 . 1215 . 682 . 628 . 548 . Hamulec postojowy (parkowania) 17,5 R 25 Bridgestone EM VJT (L3), profil przemystowy m - - 2,44
Wi ot ol g)gé/ 11SOé)ijr./ min) g’gg HSO((:)R(:brI/ min) (IZ[))F:ZFV 1%%0C0bré E;”) g)PrZFy 1%%0C0brg g]Fl%n) I(JpFEZFy 15D?)0C0brg E;") Budowa Hamulec tarczowy z cylindrem Hamulec tarczowy z cylindrem sprezynowym uruchamiany 17,5 R 25 Michelin XHA2 (L3), profil przemystowy m _ _ 246
6rna obrobka spalin + + + + + + + + spr(-;zlyr;(t)wzmd uru|9harp|any elektrohydraulicznie 17,5 R 25 Michelin XTLA (L2), profil przemystowy m - - 2,46
Hydraulika robocza . elektrohydrau .|czn|e - . 17,5 R 25 Goodyear RT-3B (L3), profil przemystowy m - - 2,46
) Pozycja Przektadnia 0$ przednia )
Pompa zgbata, zawory priorytetowe I/bar - - - - - 17,5 R 25 Goodyear TL-3A+ (L3), profil przemystowy m - - 2,46
Pompa LS, zawory LS I/bar 234/360 234/330 170/350 170/350 136/330 20,5 R 25 Bridgestone EM VJT (L3), profil przemystowy m 2,48 2,48 2,48
(kinematyka 2) 20,5 R 25 Michelin XHA2 (L3), profil przemystowy m 2,48 2,48 2,48
Pompa LS, zawory LS I/bar - - 170/350 170/350 136/330 20,5 R 25 Michelin XTLA (L2), profil przemystowy m 2,51 2,51 2,51
(kinematyka P) 20,5 R 25 Goodyear RT-3B (L3), profil przemystowy m 2,49 2,49 2,49
Pompa LS, zawory LS I/bar  234/380 234/350 - - - 20,5 R 25 Goodyear TL-3A+ (L3), profil przemystowy m 2,50 2,50 2,50
(kinematyka rolnicza) 620/ 75 R 26 Michelin Mega X Bib, AS m 2,60 2,60 2,60
Filtrowanie Filtr powrotny w zbiorniku hydrauliki Filtr powrotny w zbiorniku hydrauliki 620 / 75 R 26 Trelleborg TM 2000, AS m 264 264 264
Czas cyklu pracy przy obciazeniu nominalnym TORION 1914 1812 1511 1410 177 620/70R 26 Michel?n Cerexbib, .AS m 2,69 2,69 2,69
Warianty kinematyki Rolnicza  Z Rolnicza  Z P z P z P z _ o _ 750/65 R 26 Michelin Mega X Bib, AS m 2,85 2,85 2,85
Podnoszenie s 55 550 550 550 600 640 600 640 540 520 SMART LOADING / elekironiczne rozwiazania wspomagajace
Czas wysypu s 350 230 350 230 470 340 470 340 300 200 el s pesel _ ° ° ° ° °
Opuszczanie (pusta) B 270 270 270 270 560 390 560 390 500 290 Wyznaczenie wysokosci podnoszenia i opuszczania O O © © ©
System wazenia o o o o o
Naped jezdny TELEMATICS o o o © o
Typ przektadni CMATIC VARIPOWER
(z rozdziatem mocy) (hydrostatyczny)
Zakresy predkosci km/h 040 0-40 0-6/0-16/0-40 0-6/0-16/0-40 0-6/0-16/0-40
(mozliwos¢ (mozliwosé (mozliwos¢ (mozliwosé (mozliwos¢
ograniczenia) ograniczenia) ograniczenia) ograniczenia) ograniczenia)
Predkos¢ maks.® km/h 40 40 40 40 40
' Podane warto$ci majg charakter teoretyczny i moga réznic sie w praktyce.
2 Na krawedziach opon.
1 Podane wartosci obowiazuja zaleznie od ogumienia, tyzki do ziemi (poj. tyzki wg ISO 7546, moze by¢ w praktyce o 10% wigksza, stopier napetnienia tyzki zalezy
od materiatu) i wariantu kinematyki ze wszystkimi srodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. Wymiary opon i wyposazenie
dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i warto$¢ obciazenia wywracajacego.
? Wg IS0 14397-1. CLAAS ciggle stara sie dostosowywac swoje produkty do wymagarn praktyki. Dlatego zastrzega sobie prawo dokonywania zmian. Dane techniczne i ilustracje nalezy traktowac jako przyblizone i mogace

3 Modele TORION 639 i 535 wg Stage IIIB (Tier 4i).
4 Opcjonalnie dostepny system filtra czastek statych.

obejmowac elementy nienalezace do wyposazenia seryjnego. Prospekt ten zostat wydrukowany do dystrybucji na catym $wiecie. Odnosnie do wyposazenia technicznego i cennika prosimy kontaktowac
sie z partnerem handlowym CLAAS. Na zdjeciach zostaty czesciowo zdjgte ostony i elementy zabezpieczajace. Dokonano tego w celu lepszego przedstawienia dziatania i ze wzgledu na zagrozenia

w zadnym wypadku nie wolno zdejmowac tych oston samodzielnie. Nalezy zawsze przestrzega¢ aktualnej instrukcji obstugi maszyny.

Wszystkie dane techniczne odnognie silnikéw sg zgodnie z europejska dyrektywa z zakresu emisji spalin: Stage. Uzycie w tym dokumencie normy Tier stuzy wyfgcznie informacii i lepszemu zrozumieniu.
Nie moze by¢ podstawiana homologacja dla regionéw z obowigzujaca regulacja Tier.

5 Modele TORION 1914-1177 sg dostepne do homologaciji jako samojezdna maszyna robocza z ograniczeniem maksymalnej predkosci jazdy do 20 lub 25 km/h.

6 Ograniczenie kata wychylenia zalezy od wariantu ogumienia.
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TORION 956 SINUS 644 SINUS 537 SINUS 639

Uktad zatadunku

Masa robocza’ kg 9070 6390 5550 5600
Dostepne warianty wysiegnika VA VA VA z

Ciezar wywracajacy przy petnym skrecie kg 5575 4430 3750 3850
(maks.)?

Ciezar wywracajacy, maszyna 6095 4850 4070 4400
wyprostowana?

Silnik — Stage IV (Tier 4)*

Producent DPS Yanmar Yanmar Yanmar

Typ 4045HLCO7 4TNVI8CT 4TNVI8CT 4TNVI8C
Typ / liczba cylindréw R4 R4 R4 R4
Pojemnosc | 4,50 3,32 3,32 3,32

Maks. moc brutto wg ISO 3046 kKW/KM  78/106 54/73 54/73 50/68

i SAE J1995 (przy 2400 obr./min)
Maks. moc netto wg ISO 9249 KW/KM ~ 76/103 52/71 52/71 -

i SAE J1349

Maks. moment obrotowy wg ISO 9249 Nm 405 280 280 239

i SAE J1349 (przy 1560 obr./min)
Wtdrna obrébka spalin DPF + DOC + SCR DPF + DOC DPF + DOC DPF + DOC
Hydraulika robocza

Pompa zgbata, zawory priorytetowe I/bar 115/240 93/210 70/230 77/230

dodatkowa pompa zgbata
Filtrowanie

I/bar +35/240 (opcjonalnie)  +35/240 (opcjonalnie)  +35/240 (opcjonalnie)
Filtr powrotny w zbiorniku hydrauliki

Czas cyklu pracy przy obcigzeniu nominalnym

Warianty kinematyki
Podnoszenie
Czas wysypu
Opuszczanie (pusta)

Naped jezdny
Typ przektadni
Zakresy predkosci
Predkos$¢ maks.*

Pojemnosci zbiornikow

Zbiornik paliwa — olej napedowy
Zbiornik na mocznik

Olej hydrauliczny — ilo$¢ catkowita

Osie
0$ przednia
05 tylna®

Blokada mech. rozn. przedniej osi

Kat tamania (w kazdg strong)

Hamulec roboczy
Budowa

Pozycja

Hamulec postojowy (parkowania)
Budowa

Pozycja

535

5180

3450

3900

Yanmar

4TNV98C

R4

3,32

46/63

(przy 2200 obr./min)

239
(przy 1400 obr./min)
DPF + DOC

70/230

Powrotny filtr ssacy w zbiorniku hydrauliki

VA z z z YA
S 6,90 5,60 4,90 6,50 5,30
S 3,00 2,00 1,70 1,50 1,30
S 4,90 4,10 3,50 4,00 2,90
hydrostatyczna (2-stopniowa) hydrostatyczna
km/h  0-18/0-40 0-18/0-40 0-18/0-40 0-6/0-20 0-6/0-20
km/h 40 40 40 20 20
| 155 90 90 50 50
| 18 = = = =
| 115 102 102 90 90
Sztywna Sztywna

Wahliwy przegub o kacie wychylenia 8° z kazdej strony i kacie
25° prowadzenia czopa osi z kazdej strony
Samoblokujacy mech.  100% blokada osi przedniej, przetaczana recznie
réznic. 45° na obydwu
osiach
stopnie 30 30 30 40

Dwuobwodowy uktad hamulcowy (hamulec bebnowy
i mokry hamulec ptytkowy)
Hamulec bebnowy na wejsciu osi przedniej i mokry hamulec ptytkowy
w 0si przedniej

Uktad hamulcowy

Przegub wahliwy z katem wychylenia osi
10° z kazdej strony
Samoblokujgcy mech. réznic.
45° na obydwu osiach

40

Hamulec bebnowy uruchamiany
hydraulicznie
Wejscie na przedniej osi

Hamulec bebnowy uruchamiany

mechanicznie

05 przednia
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Wejscie na przedniej osi

TORION

SMART LOADING / elektroniczne rozwigzania wspomagajace
Automatyczny powrot do zaprogramowanej pozycji
TELEMATICS

TORION

Ogumienie®

550 /65 R 25 Michelin XLD65 L3, profil przemystowy

550 /65 R 25 Bridgestone EM VTS L3, profil przemystowy

17,5 R 25 Goodyear TL-3A+ L3, profil przemystowy

17,5 R 25 Goodyear RT-3B L3, profil przemystowy

17,5 R 25 Michelin XHA2 L3, profil przemystowy

17,5 R 25 Michelin XTLA L2, profil przemystowy

17,5 R 25 Bridgestone VUT L2, profil przemystowy

17,5 R 25 Bridgestone EM VJT L3, profil przemystowy

540/ 70 R 24 Michelin XMCL, AS

405 /70 R 20 Bridgestone VUT L2, profil przemystowy

405 /70 R 20 Mitas EM-01 155A2 / 143B L2, profil przemystowy
405 /70 R 20 Dunlop SPT9 155A2 / 143B L2, profil przemystowy
400/ 70 R 20 Michelin XMCL 149A8 / 149B, AS

405 /70 R 18 Mitas EM-01 168A2 / 156B L2, profil przemystowy
405 /70 R 18 Dunlop SPT9 153A2 / 141B L2, profil przemystowy
365/ 80 R 20 Firestone Duraforce UT 153A2 / 141B L2, profil przemystowy
365 /80 R 20 Dunlop SPT9 153A2 / 141B L2, profil przemystowy
15,5 /55 R18 Dunlop SPPG7 146A2 / 135B L2, profil przemystowy
340/ 80 R 18 Firestone Duraforce UT 143A8, profil przemystowy

TORION

Ogumienie®

15,5/ 55 R 18 Dunlop SPPG7 (L2), profil przemystowy

365/ 70 R 18 Mitas EM-01 (L2), profil przemystowy

365/ 70 R 18 Dunlop SPT9 (L2), profil przemystowy

365 /80 R 20 Dunlop SPT9 (L2), profil przemystowy

365/ 80 R 20 Firestone Duraforce UT (L2), profil przemystowy
365/ 80 R 20 Mitas EM-01 (L2), profil przemystowy

365/ 80 R 20 Bridgestone VUT (L2), profil przemystowy
400/ 70 R 20 Michelin XMCL, AS

400/ 70 R 20 Michelin Bibload (L2), profil przemystowy

400/ 70 R 20 Firestone Duraforce UT (L2), profil przemystowy
400/ 70 R 20 Firestone R8000 UT, AS

400/ 70 R 20 Trelleborg TH400 (L2), AS

405 /70 R 18 Dunlop SPT9 (L2), profil przemystowy

405 /70 R 18 Firestone Duraforce UT (L2), profil przemystowy
405 /70 R 18 Mitas EM-01 (L2), profil przemystowy

405 /70 R 20 Mitas EM-01 (L2), profil przemystowy

405 /70 R 20 Dunlop SPT9 (L2), profil przemystowy

405 /70 R 20 Bridgestone VUT (L2), profil przemystowy

dodatkowe zmieniaja mase uzytkowa i warto$¢ obciazenia wywracajacego.
Wg ISO 14397-1.
Modele TORION 639 i 535 wg Stage IlIB (Tier 4i).

~

@

IS

predkosci jazdy do 20 lub 25 km/h.
Ograniczenie kata wychylenia zalezy od wariantu ogumienia.

o

o

Podane wartos$ci maja charakter teoretyczny i moga rézni¢ sie w praktyce.

~

Na krawedziach opon.

® Seryinie  © Opcja O Dostepne  — Niedostepne

SIERSISIEIEISIEIEIEIBIEIEI EIBIEIEIE

956 SINUS

Sl IEIE I EIEIE I EI B EI I EI B EEE

956 SINUS

Szer. pojazdu’
2,47
2,47
2,38
2,38
2,38
2,38
2,36
2,36
2,45

639

Szer. pojazdu’
1,76

1,75
1,76
1,76
1,75
1,79
1,78
1,78
1,78
1,78
1,78
1,79
1,79
1,79
1,78
1,79

644 SINUS

644 SINUS

537 SINUS

535

1,76
1,76
1,75
1,75
1,76
1,76
1,75
1,79
1,78
1,78
1,78
1,78
1,78
1,79
1,79
1,79
1,78
1,79

639

537 SINUS

Podane wartosci obowigzuja zaleznie od ogumienia, tyzki do ziemi (poj. tyzki wg ISO 7546, moze byé w praktyce o 10% wieksza, stopier napetnienia tyzki zalezy
od materiatu) i wariantu kinematyki ze wszystkimi $rodkami smarnymi, petnym zbiornikiem paliwa, kabing ROPS/FOPS i operatorem. Wymiary opon i wyposazenie

Modele TORION 1914-1177, zaleznie o wariantu ogumienia, sa dostepne do homologacji jako samojezdna maszyna robocza z ograniczeniem maksymalnej

Gwarancja lepszych zniw.

CLAAS Polska Sp. z o.0.
ul. Swierkowa 7
Niepruszewo

64-320 Buk

Tel. 61 834 9800
claas.pl
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